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Benutzerhandbuch des EasyHub

Vorwort

Dieses Benutzerhandbuch soll als Referenz Leitfaden zum Betrieb des Produktes EasyHub
dienen.

Das Benutzerhandbuch setzt voraus, dass der Benutzer Uber Grundkenntnisse in der NMEA
Bordnetz Installation und Bootsnavigation verflugt.

Der Benutzer ist allein daflir verantwortlich, das Produkt so zu installieren und zu
verwenden, dass es nicht zu Unfallen, Verletzungen, Schaden oder Gesetzesverstofien
kommt. Dieses Produkt dient ausschlielich als Navigationsunterstiitzung. Sie ist kein Ersatz
fur geeignete Seekarten, geschultes Personal und gesundes Urteilsvermdgen. Der Benutzer
tragt die alleinige Verantwortung fir die sichere Navigation seines Schiffes und die
Einhaltung der Sicherheitsvorschriften.

DIE MAIK PFEIL DPNAV UBERNEHMEN KEINERLEI HAFTUNG FUR JEGLICHE
VERWENDUNG DES PRODUKTES IN EINER WEISE, DIE ZU UNFALLEN,
VERLETZUNGEN, SCHADEN ODER GESETZESVERSTOREN FUHREN KONNTE.

Version
Dieses Handbuch in Version 1.0.3 beschreibt das Produkt EasyHub zum Zeitpunkt der

Firmware Version 1.0 (68) vom Juli 2026. Das Handbuch wird in aktualisierter Form bei
Anderungen auf der Webseite https://www.dpnav.de bereitgestellt.

Copyright
Copyright © 2026 Maik Pfeil DPNav. Alle Rechte vorbehalten.
Software

Die Firmware des EasyHub wird in regelmaRigen Abstanden aktualisiert und Funktionen
angepasst oder erweitert. Dies kann ebenfalls wichtige Sicherheitsupdates enthalten. Bitte
prufen Sie in der Web-Oberflache des Gerates (Einstellungen -> Firmware-Download) oder
auf https://www.dpnav.de, ob eine neue Version vorliegt und installieren Sie stets die
aktuellste Version.
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1. Installation

1.1 Lieferumfang

Der EasyHub wird in zwei Varianten geliefert:
- Einzelgerat mit Schutzkappe fiir M12 Stecker
- Bundle, bestehend aus:
- Einzelgerat mit Schutzkappe fir M12 Stecker
- 2m Kabel
- T-Stick

1.2 Abmessungen und Montage

Die folgenden Bilder zeigen die Aulenmale und Bohrlochabstande des Gehauses.

‘ 113mm ‘

_@ s N o\

80mm 92mm
105mm

=3 mm

O J®
T *

Abbildung 1 - EasyHub Mafe, Ansicht von Oben
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[ | 51mm

‘ 128mm

Abbildung 2 - EasyHub Male, Ansicht von Vorne

Das Gerat sollte wie abgebildet mit dem Stecker nach unten ausgerichtet an der Wand
montiert werden. Im Lieferumfang enthalten sind 4 Schrauben zur Wandmontage.

Abbildung 3 - EasyHub Wandmontage

Wichtig: Das Gerat muss unter Deck montiert werden, da es nicht wasserdicht ist
(IP-Rating: IP4X, siehe Kapitel 11 Technische Details).
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1.3 Abstande einhalten (EMV-Schutz)

Um Fehlfunktionen lhrer Navigations- und Kommunikationseinrichtungen zu vermeiden,
beachten Sie bei der Platzierung dieses Gerats unbedingt folgende Mindestabstande:

Geritetyp Mindestabstand Erklarung

Magnetkompass 1,0m-1,5m Vermeidung von Ablenkung
(Deviationsfehler) durch Magnetfelder.

UKW-Funk / AIS 1,0m Schutz vor

Hochfrequenz-Einstrahlungen
(Rauschen im Funk).

Wichtig: Priifen Sie nach der Installation zwingend die Gangigkeit des Kompasses und
flihren Sie eine Funktionskontrolle des Funkgeréts bei eingeschaltetem Neugerét durch.

1.4 Verbindung zum NMEAZ2000 Bus herstellen

Der EasyHub wird mit einem NMEA2000 Drop (Spur) Kabel mit M12 Stecker an das
Bordnetz angeschlossen. Es wird die Verbindung zu NMEA2000, sowie mit Adapterkabeln
bzw. Steckern zu Seatalk NG und Simnet unterstutzt.
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Abbildung 4 - EasyHub mit NMEA2000 Kabel und T-Stuck

1.4.1 Verkabelung zu NMEA2000

Im Folgenden wird ein Anschlussbeispiel fiir NMEA2000 gezeigt mit einem T-Stick.

EasyHub in ein NMEA2000 Netzwerk integriert mit T-Stiick

@ EasyHub @® Stromversorgung 12V

@ Geber fir Tiefe/Logge @ NMEA AbschluBwiderstand
@ Geber fiir Wind @NMEA 4-Fach Verteiler

@ Multifunktionsdisplay (MFD) @ NMEA T-Stlck

® Tablet/'Smartphone/Laptop @NMEA Kabel

Abbildung 5 - EasyHub mit T-Stlick

Im Folgenden wird ein Anschlussbeispiel fir NMEA2000 gezeigt mit einem 4-Fach Verteiler.
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EasyHub in ein NMEA2000 Netzwerk integriert

@ EasyHub ® Plotter @ NMEA AbschluBwiderstand
@ Geber fir Tiefe/lLogge @ Autopilot @NMEA 4-Fach Verteiler

@ Geber fir Wind @NMEA Kabel

@ Geber flir GNSS (GPS) @ Tablet/Smartphone/Laptop

® Multifunktionsdisplay (MFD) @ Stromversorgung 12V

Abbildung 6 - EasyHub an einem 4-Fach Verteiler angeschlossen

Wichtig: Die maximale Ldnge des NMEA2000 Kabel darf nicht 6 Meter (iberschreiten.
1.4.2 Verkabelung zu SeaTalk NG

Alternativ kann das Gerat auch mit einem SeaTalk NG zu NMEA2000 Adapter an ein
SeaTalk NG Netzwerk angeschlossen werden.

EasyHub in ein SeaTalk NG Netzwerk integriert

@EasyHub ® Plotter @ Stromversorgung 12V

@1TC-5 mit Gebern @ Autopilot @ SeaTalk NG 5-Fach Verteiler

@ Geber flr AIS @ SeaTalk NG Spurkabel @ SeaTalk NG AbschluRwiderstand
@ Geber fir GNSS (GPS) @ SeaTalk NG Adapter NMEA2000

@ Multifunktionsgerat @ Tablet/Smartphone/Laptop

Abbildung 7 - EasyHub mit Adapter an SeaTalk NG
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1.4.3 Verkabelung zu SeaTalk1

Alternativ kann das Gerat auch mit einem SeaTalk1 zu SeaTalk NG Adapter an ein SeaTalk1
Netzwerk angeschlossen werden. Es wird ebenfalls ein SeaTalk NG zu NMEA2000 Adapter
bendtigt (zum Beispiel Raymarine A06082).

EasyHub in ein SeaTalk1 Netzwerk integriert mit SeaTalk1 zu SeaTalk NG Konverter

Seatalk1 Netzwerk

@ EasyHub @® Stromversorgung 12V @ Tablet/Smartphone/Laptop
@ Geber fiir GNSS (GPS) @ SeaTalk1 zu SeaTalk NG Konverter

@ Geber fir Wind @ SeaTalk NG Spurkabel

@ Multifunktionsdisplay (MFD) @ SeaTalk NG Adapter NMEA2000

® Geber fir Tiefe @ SeaTalk NG AbschluBwiderstand

Abbildung 8 - EasyHub mit Konverter an SeaTalk1

1.4.4 Verkabelung zu Simnet

Simnet wird als Bordnetzwerk bei B&G und Simrad Komponenten verwendet. Das Gerat
kann mit einem Simnet zu NMEA 2000 Adapterkabel an ein Simnet Netzwerk
angeschlossen werden.

DPNav
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EasyHub in ein Simnet Netzwerk integriert

T o

N
DP
EasyHub
®

@ EasyHub @®AIS Empfanger/Sender @Tablet/Smartphone/Laptop
@ Geber fiir Wind @ Simnet zu NMEA2000 Kabel

@ Geber fir Tiefe @ Stromversorgung 12V mit integriertem AbschluRwiderstand

@ Geber fir GNSS (GPS)  @Simnet 8-Fach Verteiler

® Plotter @ Simnet AbschluBwiderstand

Abbildung 9 - EasyHub mit Simnet zu NMEA2000 Kabel an Simnet
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2. Erstinbetriebnahme

Far die Erstinbetriebnahme muss der NMEA2000 Bus an eine 12V Stromversorgung
angeschlossen sein, da der EasyHub iber den NMEA2000 Bus Strom bezieht. Dies ist i.d.R.
der Fall, wenn sich bereits mehrere Geber wie Tiefenmesser, Logge oder Windmesser im
NMEA2000 Bus befinden.

EasyHub in ein NMEA2000 Netzwerk mit 12V Stromversorgung integriert

5
Wind

D
R\
"
EasyHub
1

7
i EasyHub 8 Stromversorgung 12V
2) Geber fur Tiefe/Logge B NMEA Abschluwiderstand
@ Geber flr Wind BNMEA 4-Fach Verteiler
@ Tablet/Smartphone/Laptop BNMEA Kabel

Abbildung 10 - EasyHub im NMEA 2000 Bus mit 12V Stromversorgung

Sobald das Gerat aktiv ist, kann sich Uber das 2.4 GHz Wi-Fi mit dem Namen “BoatHub” mit
dem Gerat verbunden werden. Das Passwort lautet im Auslieferungszustand “myboathub”.

Auf der Rickseite des Gehauses befindet sich ein Aufkleber mit den Daten fir die Wi-Fi
Verbindung, URL zu der Web-Oberflache sowie Login Daten fur den Administrator Bereich.

C € Model: EasyHub | Model No: BH-EAS-0101 DPN

Installation handbook and help
https://www.dpnav.de | support@dpnav.de

Connect to your EasyHub
Wi-Fi (SSID): BoatHub

Wi-Fi Password: myboathub
Web-Interface: http://boathub.local

|
or http://10.42.0.1
Admin Login: admin / boathub

Charge (Lot): 2026-A01

Input/Power: 12 V = (DC), 250 mA, 3 W

WEEE-Reg.Nr: DE 48388844

Manufacturer: DPNav, Stilze 13, 19294 MalliB, Germany

Abbildung 11 - EasyHub Aufkleber Rickseite des Gerates
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2.1 Verbindung zur Web-Oberflache

Nachdem die Wi-Fi Verbindung hergestellt wurde, kann man mit dem Browser des
Smartphone, Tablet oder Laptop Uber die Adresse http://boathub.local oder http://10.42.0.1
auf die Web-Oberflache zugreifen.

Im Auslieferungszustand sieht man den Einrichtungsassistent in englischer Sprache, siehe
Abbildung 12.

Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankern Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

DPNav

Willkommen zu deinem EasyHub!

Dieser Assistent fiihrt Dich in wenigen Schritten durch die wichtigsten Einstellungen, um Deinen EasyHub

startklar zu machen.

| Firmware Version: 1.0 (61) | © 2026 DPNav

Abbildung 12 - EasyHub Web-Oberflache Einrichtungsassistent (Seite 1)

Im folgenden Unterkapitel wird der Einrichtungsassistent beschrieben.
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2.2 Einrichtungsassistent

Der Einrichtungsassistent fihrt durch die wichtigsten Einstellung fur die Inbetriebnahme des
Geréates.

Es mussen die folgenden Daten bereit gehalten werden:

Name des Bootes

MMSI (falls vorhanden)

Optional: Wi-Fi Name (SSID) fur die Verbindung zum Internet
Optional: Wi-Fi Passwort

Optional: E-Mail Adresse flr die Aktivierung des Cloud Service

Falls die Daten zur Einrichtung nicht verfligbar sind, kbnnen sie ebenfalls spater tber die
Einstellungen eingetragen werden.

Durch das Klicken auf den Weiter Button kommt man zur nachsten Seite

2.2.1 Eingabe Bootsname und MMSI

Auf der zweiten Seite des Einrichtungsassistenten (siehe Abbildung 12) muss der
Bootsname und optional die 9-stellige MMSI (Maritime Mobile Service Identity) des AIS
Sendegerat eingegeben werden. Die MMSI sollte bei einem Boot mit aktivem AIS
Sendegerat immer eingetragen werden, damit das eigene Boot in den AlS-Darstellungen
und der NMEA zu Wi-Fi Gateway Funktion nicht falsch angezeigt wird. Es kann ebenfalls die
bevorzugte Sprache ausgewahlt werden.

DPNav
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Ubersicht Instrumente Karte AIS Ziele Ankemn Tools Einstellungen Hilfe Admin Login

Basis Einstellungen

Bitte trage den Namen von Deinem Boot und die MMSI ein. Die MMSI wird benotigt, damit in der AlS Darstellung Dein
Boot von anderen unterscheidbar ist. Wenn Du keine MMSI besitzt, dann trage bitte 123456789 ein.

Bootsname:

Bitte Bootsnamen eintragen

MMSI:

Bitte MMSI eintragen oder 123456789

Wahle deine bevorzugte Sprache:

Englisch «

B

m | Firmware Version: 1.0 (61) | © 2026 DPNav

Abbildung 13 - EasyHub Web-Oberflache Einrichtungsassistent (Seite 2)

Durch das Klicken auf den Weiter Button kommt man zur nachsten Seite.

2.2.2 Eingabe der Daten fur Client Wi-Fi

Auf der dritten Seite des Einrichtungsassistenten (siehe Abbildung 14) kénnen die Daten des
Internet Wi-Fi eingetragen, also dem Wi-Fi, Uber das eine Internet Verbindung maglich ist,
wie z.B.: eine Starlink Verbindung, LTE 4G/5G Router, Hafen Wi-Fi, mobiler Hotspot am
Smartphone oder Tablet usw..

Dieser Schritt ist optional und nicht zwingend fiir die Funktion des EasyHub notwendig und
kann spater Uber die Einstellungen ebenfalls erfolgen. Es wird empfohlen, eine
Verbindung zum Internet fiir die Ersteinrichtung herzustellen, um direkt im Anschluss
das neueste Firmware Update laden und installieren zu kénnen.

Es muss der Wi-Fi Name, auch SSID genannt, eingetragen werden und das dazugehdrige
Passwort.

Hinweis: Der EasyHub unterstiitzt 2.4 GHz Wi-Fi Verbindungen mit WPA2-PSK (kein WPS).

DPNav
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Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankemn Tools Einstellungen Hilfe Admin Login

Flge Internet Wi-Fi hinzu

In diesem Schritt kannst du Dein Internet Wi-Fi konfigurieren. Fir die Installation von Firmware-Updates und die
Verbindung mit dem Cloud-Service herzustellen, ist eine Internetverbindung erforderlich. Bitte beachte, dass der
EasyHub ausschlielich 2.4-GHz Wi-Fi-Verbindungen unterstutzt.

Wi-Fi Name (SSID)

Bitte Wi-Fi Name eintragen

Wi-Fi Passwort:

Bitte Wi-Fi Passwort eintragen

(Um diesen Schritt zu Gberspringen, lasse bitfe die Felder frei)

m | Firmware Version: 1.0 (61) | © 2026 DPNav

Abbildung 14 - EasyHub Web-Oberflache Einrichtungsassistent (Seite 3)

Durch das Klicken auf den Weiter Button kommt man zur nachsten Seite.

2.2.3 Eingabe Daten fur Cloud Service

Auf der vierten Seite des Einrichtungsassistenten (siehe Abbildung 15) kdnnen die Daten fur
den DPNav Cloud Service eingegeben werden. Fur die Aktivierung des DPNav Cloud
Service, also dem Upload der Daten des Bordnetzwerkes in die DPNav Cloud, muss die
E-Mail Adresse mit der man sich am DPNav Cloud Service registriert eingetragen werden
und im Auswabhlfeld darunter “Aktiviert” ausgewahlt werden.

DPNav
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Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankemn Tools Einstellungen Hilfe Admin Login

Aktiviere Cloud Service

Far die Aktivierung des Cloud Services wird hier Deine E-Mail Adresse eintragen. Dies muss die gleiche E-Mail Adresse
sein, die Du auch zur Anmeldung im Cloud Service Portal verwendest

E-Mail Adresse:

Bitte E-Mail Adresse emntragen

Aktiviere Cloud Service:

Aktiviert v

(Um diesen Schritt zu berspringen, lasse bitte die Felder frei)

m | Firmware Version: 1.0 (61) | © 2026 DPNav

Abbildung 15 - EasyHub Web-Oberflache Einrichtungsassistent (Seite 4)

Durch das Klicken auf den Weiter Button kommt man zur nachsten Seite.

2.2.4 Abschluss des Einrichtungsassistenten

Auf der funften Seite des Einrichtungsassistenten (siehe Abbildung 16) wird die Einrichtung
durch das Klicken auf den “Speichern” Button abgeschlossen. Die Internet Wi-Fi
Konfiguration wird aktiviert, dies kann zu einer kurzen Unterbrechung der bestehenden Wi-Fi
Verbindung fuhren.

DPNav
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Ubersicht Instrumente Karte AIS Ziele Ankemn Tools Einstellungen Hilfe Admin Login

Das wars! @

Klicke jetzt einfach auf die Schaltflache ,Speichern” und schon ist Dein EasyHub einsatzbereit um in die See zu
stechen

Bitte beachte die Hinweise auf Uber und Haflungsausschluss.

m | Firmware Version: 1.0 (61) | © 2026 DPNav

Abbildung 16 - EasyHub Web-Oberflache Einrichtungsassistent (Seite 5)
Nach Abschluss des Einrichtungsassistenten kann die Web-Oberflache verwendet werden.

Die Web-Oberflache und die Firmware Update Funktion werden in den nachsten Kapiteln
beschrieben.

DPNav
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3. Die Web-Oberflache verwenden

Nach der Einrichtung mit Hilfe des Einrichtungsassistenten kann die Web-Oberflache
verwendet werden. Im folgenden werden die wichtigsten Menupunkte erklart.

Die Startseite der Web-Oberflache (siehe Abbildung 17) bietet einen Schnellzugriff auf die
wichtigsten Funktionen:
Instrumente - Instrumenten Dashboard fir alle Daten von Deinem Bordnetz
Karte - Eine Kartenansicht
AIS Ziele - Detaillierte AlIS Anzeige
Ankern - Anker Uberwachung
Daten & Diagramme - Anzeige von Diagramme zur Auswertung und Download
Optionen
e Markierung setzen - Zum setzen von Markierungen auf der Karte und Tracking Seite
im Cloud Service
Logbuch - Das automatische Logbuch
MOB - Man-over-Board Markierung setzen zum Speichern der Koordinaten

Sie zeigt auBerdem den Status des Gerates an fir die NMEA 2000 Verbindung und die
Wi-Fi Verbindungen.

Ubersicht Instrumente Karte  AIS Ziele Ankern Tools Einstellungen Hilfe Admin Login

Instrumente Karte AlS Ziele

Daten &
Diagramme

Markierung setzen Logbuch MOB

[ GeraTe stATus J
. NMEAZ2000 Schnittstelle
L NMEAZ2000 Analyzer

L Daten Logging

L EasyHub Wi-Fi

L Internet Wi-Fi

| Firmware Version: 1.0 (61) | © 2026 DPNav

Abbildung 17 - EasyHub Web-Oberflache Startseite
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3.1 Instrumentenanzeige

Das Instrumenten Dashboard wird tber das Klicken auf das runde Symbol mit der
Beschreibung "Instrumente" oder Uber die Menuleiste erreicht.

Im oberen Teil werden die wichtigen Daten angezeigt. Dies beinhaltet den Kurs Gber Grund
(COG), Geschwindigkeit Uber Grund (SOG), Tiefe, wahre Windgeschwindigkeit (TWS),
Position und das aktuelle Datum und Uhrzeit.

Die Daten fiir den unteren Bereich (in Abbildung 18 beginnend ab Navigation) sind als
vordefinierte Seiten verfigbar und individuell einstellbar.

Uber die Pfeile auf der rechten Seite kann durch die vordefinierten und anpassbaren Seiten
geblattert werden.

Die vordefinierten Seiten sind:
e Navigation - AIS Radar Anzeige, Geschwindigkeit Anzeigen fur Geschwindigkeit Uber
Grund (COG/Max COG), Fahrt durch Wasser (STW/Max STW) und Wind (TWS/Max
TWS), Heading (HDG), Log, Distanz zum nachsten Wegpunkt (DTW) und
Abweichung zum ursprunglichen Kurs zum nachsten Wegpunkt (XTE)

e Segeln - Wind Anzeige fur scheinbaren Windwinkel und Geschwindigkeit
(AWA/AWS/Max AWS), wahrer Windwinkel, Geschwindigkeit und Richtung
(TWA/TWD/Max TWS). Fahrt durch Wasser (STW/Max STW), Heading (HDG),
Rudder Lagen Geber, Stampfen, Rollen, Gieren und Heben
Motor - Motordaten wie Umdrehung und Tankanzeige
Umgebung - Umgebungsdaten wie Wassertemperatur, Lufttemperatur und Luftdruck
Energie - Daten des Energiemanagement
Tanks - Anzeige der Fullstdnde von allen Tanksensoren

Die anpassbaren Seiten “Eigene Seite” 1 bis 4 kdnnen individuell mit Instrumenten belegt
werden.

DPNav
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Ubersicht Instrumente Karte AIS Ziele Ankem Tools Einstellungen Hilfe Admin Login

ﬁ Instrumente

CcoG sS0G Tiefe TWS Position Datum & Zeit UTC+2
° 54.265735 N 2026-05-21
86 74w 18.1n  17.4w 11.70097 E 22:00:05
Navigation <>
Karte AlS HDG DTW XTE BTW vMmcC Reise Log
Wy 80° 10.00i» 0.00.m 88° 7.3« 89.0m

Log STW Max STW Max SOG Max TWS

19520m 7.3, 7.6 81. 19.0

[ rhue—
Leaflet | © DpenStigetiap contributors, @
OpenSeaMap, CC BY-SA 2.0, & QMAP DE
(BSH)

Gehe zu il Vollbild § Zuricksetzen MAX Werte

| Firmware Version: 1.0 (61) | © 2026 DPNav
Abbildung 18 - EasyHub Web-Oberflache Instrumentenanzeige
Durch klicken auf den Button “Vollbild” wird auf die Vollbildanzeige gewechselt. Maximal

Werte kénnen zurtickgesetzt werden durch klicken auf den Button “Zurlicksetzen MAX
Werte”.

3.2 Kartendarstellung

In der Startseite der Web-Oberflache befinden sich acht runde Symbole. Mit einem Klick auf
das Kartensymbol, welches mit einer Karte dargestellt wird, gelangst Du zur Kartenansicht.

Falls Du dich nicht auf der Startseite befindest, wahlst Du einfach "Karte” aus der oberen
Menlleiste aus. (siehe Abbildung 19)

Ubersicht Instrumente AlS Ziele Ankem Tools Einstellungen Hilfe Admin Login

Abbildung 19 - EasyHub Web-Oberflache Menlleiste

Fir die Kartenansicht werden Karten von OpenStreetMap, erganzt durch nautische
Informationen aus OpenSeaMap und FreeNauticalChart verwendet. Flr die Seegebiete
stehen verschiedene Karten zum Download zur Verfugung. Weitere Informationen hierzu
findest du im weiteren Verlauf dieses Kapitels.

DPNav
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Auf der rechten Seite der Karte siehst du deine Bootsdaten. Dazu gehéren unter anderem
COG (Course over Ground / Kurs Uber Grund), Wassertiefe und SOG (Speed over Ground /
Geschwindigkeit Uber Grund).(siehe Abbildung 20)

Sy Vs - 5 / 'T.
/ pe Ly ~
/ // E.W | )O\ | i
im N W ! o g q
: 2 _.-\"3"“‘-
( 3 h Bootsdaten /'
‘-\_\ Pl [/ ; DarBer Ort < COG 86
\\_ 7' Kefdetrinne \J SOG: 7.5kn
B Tiefe: 18.3m
il TWS: 17.9kn
; Lat: 54272339

Long: 11.89234 I:-

- |
J\fﬁ?fmenb urger A'

Jchl

| Ziel

Distanz: 0.12nm P
Peilung: 274°

Lat 54272486 |
Long: 11.889041

i e

Grioien L

DE2i | Zoom:9 |

Tribse|

D_m'PF\m

Zeige Bootsnamen:  Zeige Markierungen:

Aus v An v

Abbildung 20 - EasyHub Web-Oberflache - Karte

Uber dem Feld mit den Bootsdaten gibt es das Symbol fiir Ebenen. (siehe Abbildung 21).
Bewege den Mauszeiger Uber das Symbol, um das Auswahlmeni anzuzeigen.

Auf dem Tablet oder Smartphone wird das Menu durch Antippen des Symbols gedffnet.
Dort lassen sich zwei Optionen auswahlen: eine zum Anzeigen der Seezeichen und eine
zum Einblenden der Wassertiefen auf der Karte. (siehe Abbildung 22)
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[] Seamarks

Bootsdaten
CcoG 85°

S0G: 7.3kn
Tiefe: 18.3m
TWS: 17.0kn
Lat 54 272669
Long: 11.925093

COG 867
S0G: 7.5kn
Tiefe: 18.2m
TWS: 17.2kn
Lat: 5427194

4 Long: 11.916239

Abbildung 21 Abbildung 22

Abbildung 23 zeigt die Karte ohne Tiefeninformationen, jedoch mit eingeblendeten
Seezeichen.

i o J
Erbua

- EasyHub Web-Oberflache Kartenansicht

- T G 1 g5 K“ '
Abbildung 23

Direkt unter der Karte findest Du einen Schalter, mit dem Du die Anzeige der Bootsnamen
von Schiffen in deiner unmittelbaren Umgebung ein- oder ausblenden kannst. (siehe
Abbildung 24)
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Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankern Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

Bootsdaten
A COG 86°
e S0G: 7.5kn
serun Y Tiefe: 18.1m
TWS: 17 1kn
Lat: 54260852
Long: 11875732

Graal-Murit

A o IECKLENBURG VORPOMMERN A

SR Distanz: 0.04nm
JEDERITZ ‘
- Peilung: 254°

Lat: 54 260618
Long: 11.874516

F=SLFEY Z 1
~= ‘com

2 nm = |eaflet | © OpenStreetMap contributors, © OpenSeaMap, CC BY-SA 2.0

Zeige Bootsnamen: | Zeige Markierungen:

An v An v

Abbildung 24 - Bootsnamen einblenden

Die Boote werden auf der Karte als kleine Dreiecke dargestellt. Unterhalb des Schalters zum
Ein- und Ausblenden der Bootsnamen befindet sich eine Legende, die die Bedeutung der
farbigen Dreiecke erklart. Die Legende ist standardmafig ausgeblendet. Klicke auf
Legende, um die Legende zu 6ffnen. Mit einem weiteren Klick auf Legende wird sie wieder
geschlossen.

Das lila farbige Dreieck ist das eigene Boot. Blaue Dreiecke sind Boote, mit einem
AIS-Signal der Klasse A. Boote oder Schiffe, die mit einem grauen Dreieck dargestellt
werden, senden ein AlS-Signal der Klasse B. Eine detaillierte Beschreibung der
Unterschiede zwischen AIS Klasse A und AIS Klasse B Booten findest du im n&chsten
Kapitel ,3.3 AlS-Ziele“.

3.2.1 Karten herunterladen

Der EasyHub ist bereits mit einer weltweiten Basisseekarte ausgestattet. Diese enthalt keine
Seezeichen und steht bis zur Zoomstufe 5 zur Verfligung.

Fir eine detailliertere Darstellung kannst du zusatzliche Seekarten mit hheren Zoomstufen
herunterladen und auf deinem EasyHub installieren.

Ist dein gewlinschtes Seegebiet nicht in der Auswabhlliste enthalten? Dann kontaktiere uns
einfach per E-Mail unter support@dpnav.de und teile uns mit, welches Seegebiet du
bendtigst. Wir kimmern uns schnellstmdglich darum und melden uns bei dir.
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Zusatzlich steht eine detaillierte Weltkarte bis zur Zoomstufe 8 zum Download bereit. Nach
der Installation kann sie direkt auf dem EasyHub genutzt werden.

Unterhalb der Legende findest du einen Hinweis, dass du zum Herunterladen und

Installieren weiterer Seekarten als Administrator angemeldet sein musst. (siehe Abbildung

25)
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Zeige Bootsnamen:  Zeige Markierungen:

Aus W Aus v

» Legende

Sie miassen als Admin eingeloggt sein, um weitere Karten herunterladen zu kénnen.

Abbildung 25 - weitere Karten herunterladen

Wie du dich als Administrator anmeldest, wird in Kapitel 4 beschrieben.

Bist du bereits als Administrator angemeldet, findest du unterhalb der Legende den Link zum
Herunterladen weiterer Seekarten (siehe Abbildung 26).
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DETOS000
"""""""" PR B B ey e e Leaflet | @ OpenSireetMap contribt

Zeige Bootsnamen:  Zeige Markierungen:

Aus v Aus v

> Legende

Um weitere Karten herunterzuladen, dffne bitte den Karten-Download.

Abbildung 26 - Verlinkung zum Karten-Download

Alternativ kannst du Uber die Menlleiste zu Einstellungen navigieren und im sich 6ffnenden
Menl den Menlpunkt Karten-Download auswahlen.

Ubersicht Instrumente Karte Al5 Ziele Ankem Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

0\ Alarme
T \
.4 Karte
€3 Allgemein
'\_. N Ty _
g, ) e, 2 |
- 2 ; -
x ;K\‘n\ /* ‘_\;f,_:_\_ . <_. @ Cloud Dienste =
T i T \ . Pt i
LTy ) /.—-—-WQsLte_rmaT‘ke[sﬂo ) P
| Lighthouse | —20~ D MaricHEnent &) Anzeige N
ial e \ Ny k. /DarRer(
\‘Eﬁ;\.@‘w_h. . b o | ;
\ __d Fligge  \(' 4 by &2 Instrumente /
< & o j

\h Shaberhuk “\\
' Internet Wi-Fi

Firmware-Download

' Karten-Downloa'd @ r
#it Debug

L
.'-"g_,‘

Abbildung 27 - Easyhub Menu - Einstellungen - Karten-Download

FRlonaurems

Auf dieser Seite findest du eine Ubersicht aller verfiigbaren Seekarten. In der letzten Spalte
erkennst du, ob ein Seegebiet bereits auf deinem Easyhub installiert ist.

Ist dort der Button ,,Loschen® zu sehen, befindet sich die entsprechende Seekarte bereits
auf deinem Easyhub. Uber diesen Button kannst du die Seekarte bei Bedarf wieder
entfernen (siehe Abbildung 28).
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Ist die Seekarte noch nicht installiert, wird stattdessen der Button ,,Download &
Installieren* angezeigt. Mit einem Klick darauf wird die Seekarte zunachst heruntergeladen
und anschliellend automatisch auf deinem Easyhub installiert. Fiir den Download und die
Installation bendtigt dein Easyhub eine Internetverbindung.

ias ZUUI IEvVEL 12
Download Grofte: 72M
el Installierte Groke: 177M

~ This map covers Rigen in the Ballic Sea. Based on
OpenStreetMap and contain Seamarks from
OpenSeaMap and Depths from
FreeNauticalCharts

Zuletzt aktualisiert: 04-2026 yes yes

Max Zoom level: 15
Download Grofte: 63M
Installierte Groke: 139M

Germany Rigen

Download &
Installieren

Download &
Installieren

- This map covers islands of Marshall Islands. Based
on OpenSireetMap and doesn't contain Seamarks
and Depths.
Marshall Islands Zuletzt aktualisiert: 03-2026 no no
Max Zoom level: 13
Download GroRe: 9.7M
Installierte Groke: 403M

I
Abbildung 28 - Easyhub Weboberflache - Karten-Download

Hinweis: Der Download, die Installation sowie das Loschen einer Seekarte konnen mehrere
Minuten dauern. Wie lange der Download dauert, hangt von der Geschwindigkeit deiner
Internetverbindung ab.

In der Ubersicht der Seekarten findest du zu jeder Karte eine kurze Beschreibung sowie
Informationen darliber, ob Seezeichen und Tiefenangaben enthalten sind. (siehe
Abbildung 29)
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g

Léschen

This map covers the Kieler Bucht in the Baltic Sea.

' Based on OpenStreetMap and contain Seamarks

from OpenSeaMap and Depths from
FreeNauticalCharts

Germany Kieler Bucht . Zuletzt aktualisiert: 04-2025 Loschen

Max Zoom level: 15

Download Grofe: 72M
Installierte GroRe: 177M

Loschen

~ This map covers Riigen in the Baltic Sea. Based on
\ / OpenSlreelMap and contaln Seamarks from

Abbildung 29 - Easyhub Weboberflache - Informationen zu den Seekarten

3.3 AIS Ziele

Von der Ubersichtsseite aus gelangst Du (ber das Symbol ,AlS Ziele* zur Anzeige aller
AIS-Ziele in Deiner Umgebung.

Es gibt verschiedene Zoomstufen. Die kleinste Einheit, die dargestellt wird, betragt 0,25 nm.
Durch einen Klick auf die jeweilige Reichweite, Iasst sich der gewlinschte
Entfernungsbereich anzeigen.

Es gibt acht verschiedene Reichweiten: 0,25 nm ; 0,5 nm ;1 nm;2nm ;4 nm; 8, 12 und
24 nm.

AIS-UKW-Signale breiten sich nahezu wie optische Signale aus. Je hoher die Antenne
installiert ist und je besser die Sende- und Empfangsleistung, desto grofer ist die
Reichweite der AlS-Signale.

In Seegebieten mit Schnellfahren empfiehlt es sich, auch den 24 Seemeilen-Zoombereich im
Blick zu behalten, um schnell fahrende Schiffe frihzeitig zu erkennen.
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Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankem Tools Einstellungen Hilfe Admin Login

& AIS Ziele

Auf dieser Seite sehen Sie alle empfangenen AlS-Ziele. Klicken Sie in der Radaransicht auf ein Schiff oder in der Liste auf eine MMSI, um weitere
Details anzuzeigen

Liste der AlS Ziele
Abbildung 30 - EasyHub Web-Oberflache AlS-Ubersicht

Andere AlS-Ziele werden in Form von Dreiecken dargestellt. Die Spitze des Dreiecks zeigt in
die Richtung, in die das jeweilige Boot fahrt. Die Boote haben unterschiedliche Farben. Das
lila Boot (Dreieck) ist das eigene Boot.

Ein blaues Dreieck kennzeichnet ein Schiff, das ein AlS-Signal der Klasse A aussendet. Die
AlS-Signale der Klasse A werden Uberwiegend in der Berufsschifffahrt eingesetzt. Es kann
jedoch auch jedes andere Wasserfahrzeug ein AlIS-Signal der Klasse A aussenden.

Die AlS-Signale der Klasse A werden vorrangig gegenuber der Klasse B verarbeitet und
zudem in kirzeren Abstanden gesendet. Welches Schiff zu welchem Zeitpunkt sendet, wird
dabei von den AIS-Geraten selbststandig untereinander koordiniert. Zu den Gbertragenen
Signalen im Klasse-A-Bereich gehért auch das Ubermitteln des Mandvers Status (zum
Beispiel Ankern). Dieser wird bei einem Klasse-B-Signal nicht berlcksichtigt. In der
Sportschifffahrt werden lblicherweise Klasse-B-Transceiver verwendet.
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Im Easyhub werden Boote, die ein Klasse-B-Signal senden, mit einem grauen Dreieck
gekennzeichnet.

Boote, die in der AlIS-Ubersicht mit einem roten Dreieck dargestellt werden, sollte man
besondere Aufmerksamkeit schenken. Mit diesen Booten besteht unter Umstanden eine
Kollisionsgefahr und eventuell muss der Kurs angepasst werden.

Es kommt ein Alarm, wenn der CPA 0,5 nm erreicht oder der TCPA 12 Minuten (Default
Einstellung).

CPA steht fir Closest Point of Approach und bedeutet kleinster Annaherungspunkt. Es sagt
aus, in welchem Abstand sich zwei Fahrzeuge am nachsten kommen.

Der TCPA-Wert (Time to Closest Point of Approach) driickt aus, wie viel Zeit bis zu dieser
Annaherung der Fahrzeuge verbleibt.

Die Alarmwerte lassen sich individuell anpassen. Dazu muss man sich als Admin in den
EasyHub einloggen. Der Einlogvorgang ist im Kapitel 4 Admin Login fur Einstellungen
beschrieben.

Klickt man in der Menuleiste auf Settings, hat man, solange man nicht eingeloggt ist, nur die
Méglichkeit, die Display-Einstellungen zu andern. (Siehe Abbildung 31)

Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankemn Tools Einste,.ﬁmgen Hilfe Admin Login

& Als Ziele Al

Auf dieser Seite sehen Sie alle empfangenen AlS-Ziele. Klicken Sie in der Radaransicht auf ein Schiff oder in der Liste auf ¢
Details anzuzeigen.

Abbildung 31 - EasyHub Web-Oberflache Menltauswahl Einstellungen ohne Admin-Login

Sobald man als Admin eingeloggt ist, stehen mehr Einstellmdglichkeiten zur Verfligung.
(siehe Abbildung 32)

Um die Alarmwerte CPA und TCPA zu andern, wahlt man unter Einstellungen den ersten
Punkt “Alarme” aus. (siehe Abbildung 32)
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Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankemn Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

L) Alarme @
Allgemein

<& Cloud Dienste

@ Anzeige

B Instrumente

Instrumente Karte o
H Internet Wi-Fi

Firmware-Download

Karten-Download

Daten & Markierung setzen * Debug
Diagramme

[l (o= 8 | Firmware Version: 1.0 (61) | © 2026 DPNav
Abbildung 32 - EasyHub Web-Oberflache Mentauswahl Einstellungen mit Login
Daraufhin erhalt man eine Ubersicht in Tabellenform, in der man neben dem CPA und TCPA

auch weitere Alarme einstellen kann. Der vorletzte Tabellen-Eintrag ist der Eintrag zum
Bearbeiten der AlS-Alarme. (Siehe Abbildung 33)

SOG Min <=2dn ¥ Deaktiviert v Ja o~ Ja v Ja v Ja v Ja o~
-
COG
COoG i
Kursabweichung Max Kursabweichung: e e Ja v Ja v Ja v s v

15 Grad +

-_
CPA:
10nm ~
TCPA Deaktiviert v Ja - Ja - Ja v Ja v Ja v

12min ~

-_
Speichemn

Abbildung 33 - EasyHub Web-Oberflache Einstellungen AlS-Alarm

Indem man auf CPA klickt, 6ffnet sich ein Auswahlfeld, aus dem man eine andere
Entfernung fur den Alarm setzen kann.
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Es stehen funf Optionen zur Verfugung. 0,1 nm; 0,2 nm; 0,5 nm ; 1 und 2 nm. (siehe
Abbildung 34)

Zum andern des TCPA, klickt man auf das Auswahl-Feld mit dem Minuteneintrag. Auch hier
offnet sich ein Auswahlfeld, aus dem man eine andere Zeit auswéahlen kann. Es stehen 6
Eintrage zur Verfigung. 3 min; 6 min; 12 min; 18 min; 24 min oder 30 min. (siehe Abbildung
35)

Um den AIS-Alarm einzuschalten, muss im Auswahlfeld die Option ,Deaktiviert” auf
»Aktiviert* umgestellt werden. (Siehe Abbildung 36)

AuRerdem lassen sich akustische Warnsignale einschalten. Der Alarmton kann dabei
entweder Uber den integrierten Buzzer des EasyHubs, direkt im Browser oder Uber einen
angeschlossenen Plotter ausgegeben werden.

Zusatzlich kannst du einstellen, ob der Alarm in Alarm-Log gespeichert werden soll.

Die Anderungen werden wirksam, sobald man auf den Speichern-Button geklickt hat. (Siehe
Abbildung 37)

CPA:
1.0nm w
AlS TCPA
CPA:
1.0nm »

AlS

Abbildung 34 - EasyHub Alarme CPA Abbildung 35 - EasyHub Alarme TCPA

I B I Y B Y D
CPA:

1.0nm «

AlS TCPA: Deaktiviert v Ja v Ja v Ja 0+ Ja  ~ Ja o+

Aktiviert
12min ~ T

Abbildung 36 - EasyHub Einstellungen AIS Alarm aktivieren
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I B S S
CPA:

1.0nm »

AlS Aktiviert w Ja ~

TCPA:
_ I

Speichemn [ s—
Abbildung 37 - EasyHub Einstellungen Alarm Speichern

12min

Bei Booten, die als griines Dreieck in der AlIS-Ubersicht auftauchen, handelt es sich um
Buddy-Boote. Buddy-Boote lassen sich hinzufigen, indem man ein Boot anklickt. Zuerst
werden alle AIS-Details angezeigt, unter anderem MMSI, Bootsname und Rufzeichen. Unter
dem Auszug der Informationen kommt der Punkt “Speichern als Buddy Boot”. Der
Bootsname ist bereits als Buddy-Name eingetragen. Man kann den Namen andern und zum
Beispiel den oder die Namen der Segler eintragen. Sobald man hier auf den blauen Button
“Speichern” driickt, wird dieses Boot als Buddyboot gespeichert und das graue Dreieck in
der AlS-Ubersicht wird zu einem griinen Dreieck.

Es besteht die Mdglichkeit, sich die Liste mit den gespeicherten Buddy-Booten anzusehen.
Dieses wird in diesem Kapitel unter dem Punkt 3.6 Tools - Buddy-Boote beschrieben.

Unter der grafischen AlIS-Ubersicht befindet sich eine Tabelle mit den AlS-Zielen. (Siehe
Abbildung 38)
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Andern des Zoom-Level: JPENTHN | IRELTN | 8Bnm | | | | |

Liste der AIS Ziele

AIS Ziele empfangen: §

List von allen empfangenen AlS Zielen:

218050410 LUEDERITZ DK8980 7.84nm 3.66nm 0:32:04s 260° 6.5 kn

265031000 MECKLENBURG VORPOMMERN 7.74nm 5.47nm 0:24:27s 353° 11.5kn

211780850 DC845 0.97nm 120° 76 kn
* markierte Boote sind als Buddy Boole gespeichert

Legende

A Das ist Dein Boot
A AS Kiasse ABool
A 7S Kiasse B Boot
A Boot markiert als Buddy Boot
A Boot innerhalb von CPA/TCPA und auf méglichen Kollisionskurs
Alarm-Einstellungen:
« CPA:0.5nm

« TCPA: 12min
= Blinkender Text-Alarm: Ja

Anderungen konnen in den Alarm-Einstellungen vorgenommen werden.

| Firmware Version: 1.0 (61) | © 2026 DPNav

Abbildung 38 - EasyHub Web-Oberflache AlS-Liste

Aus dieser Tabelle heraus lassen sich ebenfalls die AlS-Details eines Bootes einsehen.
Dazu klickt man in der Tabelle auf die MMSI des jeweiligen Bootes.

Unterhalb der AlS-Tabelle befindet sich eine Legende zu den farblich markierten Booten.
Direkt darunter ist auRerdem eine kurze Ubersicht der aktuellen Alarm-Einstellungen zu
sehen. Am Ende befindet sich ein Link zu den Alarm-Einstellungen, ber den Anderungen
vorgenommen werden kdénnen. (Siehe Abbildung 38)
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3.4 Ankern

Uber das Symbol ,Ankern® auf dem Startbildschirm 6éffnest du das Anker-Tool. Befindest du
dich gerade in einer anderen Funktion des Easyhub, kannst du stattdessen ,,Ankern® in der
oberen Menluleiste auswahlen, um direkt in die Ankerfunktion zu wechseln.

Das Anker-Tool des Easyhub zeigt einen runden Bereich mit einem Ankersymbol in der Mitte
an. Die innere gepunktete Kreislinie visualisiert die Halfte des Ankerkreis, die durchgehende
Linie den vollstandigen Ankerkreis. In der linken oberen Ecke werden die Wassertiefe, die
wahre Windgeschwindigkeit und der Alarm Radius angezeigt, ab dem ein Alarm ausgel6st
wird. Der Alarm-Radius ist standardmafig auf 30 Meter festgelegt.

Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankern Tools Einstellungen Hilfe Admin Ld

TWS: 17.2kn

Alarm-Radius: 30m

Abbildung 39 - EasyHub Web-Oberflache Ankern

Uber den Button ,Drop Anchor® in der rechten oberen Ecke wird der Anker symbolisch
gesetzt und die aktuelle Ankerposition markiert.
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Der auRere Rand des Kreises stellt den Alarm Radius dar. Ist kein Anker gesetzt, erscheint
der Kreis blau. Sobald du die Ankerposition markierst, wechselt die Kreisfarbe auf Rot.

Nicht nur die Farbe des Kreises verandert sich, sobald du den Anker symbolisch fallen lasst
— es erscheinen auch zusatzliche Bedienelemente. Unten links in der Ecke findest du nun
ein Plus- und ein Minuszeichen. Mit diesen kannst du den Alarm Radius vergrofern oder
verkleinern. (siehe Abbildung 40)

Mit den Pfeiltasten in der rechten unteren Ecke kannst du die Position des Ankers
verschieben. (siehe Abbildung 40)

Tiefe: 18.1m
TWS: 17.2kn
Alarm-Radius: 30m

*

‘-}

4=

=

Andere den Alarm-Radius Bewege den Anker

Abbildung 40 - EasyHub Web-Oberflache Anker gesetzt

Du kannst das Anker-Tool als Ankerwéachter verwenden, indem du die Alarmfunktion
aktivierst. Melde dich dazu zunachst als Administrator in der Benutzeroberflache des
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EasyHubs an (siehe Kapitel 4 — Admin-Login fiir Einstellungen). Klicke anschlieend in der
oberen Mentleiste auf Einstellungen und wahle den MenlUpunkt Alarme aus. Unter Anker
Drift kannst du nun den Drift-Alarm aktivieren. Klicke dafir auf das Feld Deaktiviert und
wabhle in der erscheinenden Liste den Eintrag Aktiviert aus.

Du kannst zusatzlich festlegen, welche Reaktionen beim Driften des Ankers ausgeldst
werden sollen.

So kann beispielsweise eine visuelle Warnmeldung aktiviert werden. In diesem Fall erscheint
eine rot blinkende Meldung mit dem Hinweis ,Anker Alarm Drift*. (siehe Abbildung 41)

Anker Alarm DRIFT1

(T Pullup Anchor
TWS: 17.0kn

Alarm-Radius: 30m

Abbildung 41 - EasyHub Web-Oberflache visueller Anker-Alarm

Aulerdem lassen sich akustische Warnsignale einschalten. Der Alarmton kann dabei
entweder Uber den integrierten Buzzer des Easyhubs, direkt im Browser oder Gber den
angeschlossenen Plotter ausgegeben werden.

Zusatzlich kannst du einstellen, ob der Alarm im Systemprotokoll mitgespeichert werden soll.

Der Ankerwachter kann zusatzlich zum Drift-Alarm auch den Wind oder die Wassertiefe
uberwachen. Diese Alarme aktivierst du ebenfalls in den Alarmeinstellungen.

Zum Schluss auf Speichern klicken und der Easyhub tUbernimmt fir dich die Ankerwache.

Unterhalb der Anker Radius-Ansicht werden die Alarmeinstellungen Ubersichtlich dargestellt.
So ist auf einen Blick erkennbar, welche Alarme aktiviert oder deaktiviert sind.
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Am Ende befindet sich ein Link zu den Alarm-Einstellungen, iber den Anderungen
vorgenommen werden kdnnen.

3.5 Tools - Boat Polar

Dieses Kapitel befindet sich derzeit noch in Bearbeitung. Bei Fragen bitte direkt an unseren
Support wenden: support@dpnav.de

3.6 Tools - Buddy Boote

Der EasyHub bietet die Moglichkeit, sich eine Liste der Buddy-Boote anzeigen zu lassen.
Dazu klickt man im Menu auf Tools und anschlief3end auf Buddy-Boote. (Siehe Abbildung

42)

Ubersicht Instrumente Karte AIS Ziele Ankemn Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

e = D Alarm-Log
AlS Ziele
[l Boot-Polar
Auf dieser Seite sehen Sie alle empfangenen AlS-Ziele. Klicken Si oder in der Liste auf
Details anzuzeigen. A Buddy-Boote @

[ Daten & Diagramme
4> Energie-Monitor

@ GNSS-Monitor

Ef Logbuch

# Markierung setzen

O MOB

@ NMEA zu Wi-Fi Gateway

% Track-Aufzeichnung

A
2nim-_

“Anm =

Abbildung 42 - EasyHub Web-Oberflache Menu Buddy-Boote

Hier sieht man nun eine Ubersichtsliste zu den eingetragenen Buddy-Booten.(Siehe

Abbildung 43)
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Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankem Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

4, Buddy-Boote | Tools

Mit der Buddy-Boot Funktion kannst Du befreundete Boote speichern. Diese werde in der Karten- und AlS-Darstellung als grune Boote dargestelit.

Deine Eintrage:

soomans runen

Andreas Kreutzer Segelreisen Lotte 211780850 DC9845

Umbenennen
Loschen

Ein neues Buddy-Boot hinzufiigen

Bitte trage alle Details zum Buddy-Boot ein, der Name und die MMSI sind Pflichtfelder.

Buddyname™: Bootsname:
MMSI™ Rufzeichen:

* markierte Eingabefelder mussen ausgsfullt werden

Abbildung 43 - EasyHub Web-Oberflache Buddy-Boote

Hat man irrtimlicherweise ein Boot als Buddy-Boot markiert, kann man es hier Uber den
Léschen-Button wieder aus der Buddyliste entfernen. Das Buddy-Boot wird ohne Riickfrage
sofort aus der Liste entfernt.

Aulerdem besteht hier die Moglichkeit, den Buddynamen zu édndern. Dazu klickt man auf
den Button “Umbenennen”. Im sich nun 6ffnenden Fenster, tragt man den neuen Namen ein
und klickt auf OK.

Unter der Ubersichtsliste der Buddyboote l&sst sich von Hand ein Buddy-Boot hinzufligen.
Das heift, wenn man ein befreundetes Boot kennt, es sich jedoch gerade nicht in der Nahe
befindet, kann man es Uber diese Seite hinzufligen. Dazu gibt es vier Felder, von denen
zwei Felder zwingend ausgeflillt werden missen. Der Buddyname und die MMSI. Diese
Felder sind mit einem Stern markiert. Der Bootsname und das Rufzeichen sind optional.
Zum Schluss auf den Button Hinzufligen klicken, um den Eintrag zu speichern. (Siehe
Abbildung 43)

3.7 Tools - Markierung setzen
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Auf dieser Seite kannst Du Markierungen auf Deiner Karte in der Cloud setzen. Die
Markierung wird automatisch hochgeladen, sobald eine Internetverbindung verfugbar ist. Um
die Position genau anzupassen, kannst Du die Karte verschieben, bis die Markierung an der
gewlnschten Stelle platziert ist.

3.7.1 Karte verschieben

Die Kartenposition kann per Touch- oder Mausinteraktion verandert werden.

Auf Tablets und Smartphones wird die Karte durch Halten und Ziehen mit dem Finger
verschoben.

Auf Laptops erfolgt die Navigation durch Klicken mit der linken Maustaste und
anschlieRendes Ziehen der Karte in die gewlinschte Position.

Das rote Kreuz markiert die Position auf der Karte (Siehe Abbildung 44)
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Markierung hinzufiigen

! A)wger _+_

\ )Zl'ahmeshoved / Bucht _

Plon surems

DE

[5nm | /rtibeact DE10S000 i
L T P o Frawacmithlan A Banklnetar I | T Leal
Icon: Auf offentlicher Tracking Seite anzeigen:
&b Anker v Ja v

Beschreibung:

Latitude: Longitude:

54.265224 11.918793

Abbildung 44 - EasyHub Web-Oberflache Karte zum Setzen einer Markierung

Unter der Karte befindet sich ein Auswahlfeld mit verschiedenen lcons. Wahle einfach das
passende Symbol aus, zum Beispiel das Anker-lcon, um einen schénen Ankerplatz zu
markieren.

Insgesamt stehen 14 verschiedene Icons zur Verfiigung, die zur Kennzeichnung von
Markierungen verwendet werden kénnen. So lassen sich Inhalte schnell hervorheben und
Ubersichtlich darstellen. StandardmaRig wird der Anker als Icon vorausgewabhlt. (Siehe
Abbildung 45)
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Abbildung 45 - EasyHub Web-Oberflache Icon Auswahl

Direkt unter der Icon-Auswahl findest du ein groReres Textfeld. Hier kannst Du eine
Bemerkung zu Deinem Karteneintrag hinzufigen, um zusatzliche Informationen
festzuhalten.

Du kannst festlegen, ob der Eintrag auf der 6ffentlichen Tracking Seite sichtbar sein soll oder
nur in deinem personlichen Cloud Bereich gespeichert wird. Nutze dazu das
Ja/Nein-Auswahlfeld neben der Icon-Auswahl.

Unter dem Bemerkungsfeld werden die GPS-Koordinaten der Markierung im
Dezimalgrad-Format (Decimal Degree, DD) angezeigt. Dabei werden Breiten- und
Langengrade als Dezimalzahlen dargestellt, was eine besonders einfache und genaue
Positionsangabe ermdglicht.

Klicke abschlieRend auf ,Speichern®. Die Markierung wird Gtbernommen und an der
gewahlten Position auf der Karte angezeigt.

3.8 Tools - Daten & Diagramme

Der EasyHub zeigt nicht nur aktuelle Daten in Echtzeit an, sondern zeichnet sie auch
zuverlassig auf. So kannst du bequem Werte wie Wind, Temperatur oder die
Batteriespannung der vergangenen Tage analysieren und auswerten.
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Uber das Icon Daten & Diagramme in der Dashboard-Ubersicht, gelangst du direkt zu dieser
Funktion. Alternativ kannst du die obere Menlileiste nutzen: Tools — Daten & Diagramme.

Zum Auswerten bestimmter Messwerte steht dir ein praktisches Auswahlfeld zur Verfugung.
Aktuell kbnnen folgende Messwerte angezeigt und ausgewertet werden:

Navigation
SOG - Geschwindigkeit Gber Grund
STW - Geschwindigkeit durchs Wasser
Wassertiefe
VMC - Gutgemachte Geschwindigkeit auf dem Kurs
Wind
AWS - Scheinbare Windgeschwindigkeit
AWS in Beaufort
TWS - Wahre Windgeschwindigkeit
TWS in Beaufort
Umgebung
Lufttemperatur
Wassertemperatur
Energie
Batterie 0 - Spannung
Batterie 1 - Spannung
Kombiniert
SOG & AWS kombiniert
SOG & STW kombiniert
SOG & TWS kombiniert
SOG & VMC kombiniert

Sobald du die gewlinschten Messdaten im Auswahlfeld auswahlst, wird das entsprechende
Auswertungsdiagramm automatisch angezeigt. Den Zeitraum fiir deine Analysedaten kannst
du flexibel zwischen 5 Minuten und 48 Stunden festlegen. Uber das Auswahlfeld ,Zeitraum*
kannst du diesen einstellen. Sobald du einen Zeitraum ausgewahlt hast, passt sich die
Zeitskala im Diagramm automatisch an.

Dieser Abschnitt wird in Kirze erganzt. Bei Fragen bitte direkt an unseren Support wenden:
support@dpnav.de
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3.9 Tools - GNSS Monitor

In diesem Kapitel werden die einzelnen Anzeigeelemente des GNSS-Monitors sowie deren
Bedeutung ausfihrlich beschrieben.

GNSS ist die Abkurzung fur Global Navigation Satellite System (Globales
Navigationssatellitensystem). Es bezeichnet alle Satellitensysteme, die zur weltweiten
Positionsbestimmung und Navigation eingesetzt werden. Es nutzt Signale mehrerer
Satelliten, um den Standort eines Empfangers weltweit prazise zu berechnen.

Zu den bekanntesten GN-Satellitensystemen gehéren:

das US-amerikanische GPS und WAAS
das europaische Galileo und EGNOS
das russische GLONASS

das chinesische BeiDou

das japanische QZSS und MSAS

das indische NavIC / IRNSS und GAGAN

Um den GNSS Monitor zu 6ffnen, wahlst du im Menu Tools den Eintrag GNSS
Monitor aus (siehe Abbildung 46).

Ubersicht  Instrumente  Karte  AIS  Ankern  Tools  Einstellungen =~ Admin Login

:‘ Alarm-Log

@ Instrumente

Ial Boot-Polar

COoG S0G Tiefe 4 Buddy-Boote
o 4° 15.6:
85 7-4kn 18-2m ~/ Daten & Diagramme 1° 51.4¢
Navigation
7 Logbuch
Karte AIS L
s Markierung setzen o 1
i
- ¥ MOB

“ & NMEA zu Wi-Fi Gateway

Rostock wecklenburg

n

7. Track-Aufzeichnung
LA A4 1] 0 n m

Lubeck
| 50 km |
2N nm

Abbildung 46 - EasyHub Menu - GNSS Monitor
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Neben der geografischen Position wird im GNSS Monitor auch die aktuell verwendete
GNSS-Methode angezeigt. Diese beschreibt das Verfahren, mit dem die Position bestimmt
wird. Je nach den Anforderungen an die Genauigkeit kommen unterschiedliche Methoden
zum Einsatz, beispielsweise 3D Fix, DGNSS Fix, RTK Float oder RTK Fix.

In Abbildung 47 ist dargestellt, dass die Position derzeit mit der Methode DGNSS Fix
bestimmt wird.

Ubersicht Instrumente Karte AIS Ankern Tools Einstellungen Admin Login Hilfe

{» GNSS Monitor | Tools

Methode GNSS Typ Geografische Position Hohe Satelliten in
Sicht
DGNSS GPS + SBAS/WAAS + 54° 15.685' N 2m

Fix GLONASS 11° 53.874' E 34
Referenz UTC Zeit & Datum Integritat Geoidale Gewiinschter / Aktueller Modus
Stationen Trennung

2026-07-14 No check Auto
0 05:34:07 (+2) 26.73 3D

HDOP PDOP VDOP TDOP

0.53 1.06 0.92 0.51

Abbildung 47 - EasyHub Weboberflache GNSS Monitor

Die Methode DGNSS Fix bedeutet, dass der GNSS-Empfanger zusatzlich zu den
Satellitensignalen Differential Korrekturen von einer Referenzstation oder einem
Korrekturdienst (z. B. SBAS oder SAPOS) verwendet. Diese Korrekturdaten gleichen
typische Fehler der Satellitensignale aus und erhéhen dadurch die Genauigkeit der
Positionsbestimmung.

Im GNSS Monitor des EasyHub wird der aktuell verwendete GNSS-Typ angezeigt. Dieser
gibt an, welche Satellitennavigationssysteme der GNSS-Empfanger fur die
Positionsbestimmung nutzt. Im oben dargestellten Screenshot werden derzeit GPS +
SBAS/WAAS + GLONASS verwendet.

Je nach Empfanger kdnnen einzelne oder mehrere Satellitennavigationssysteme gleichzeitig
genutzt werden. Die gleichzeitige Verwendung mehrerer Systeme erhéht in der Regel die
Verfugbarkeit der Satellitensignale und verbessert dadurch die Zuverlassigkeit der
Positionsbestimmung.

DPNav

Seite 44



Benutzerhandbuch des EasyHub

Die Anzahl der Satelliten, die sich aktuell in Sichtweite deines Empfangers befinden, wird im
Feld ,Satelliten in Sicht® angezeigt (siehe Abbildung 48). In unserem Beispiel sind derzeit 34
Satelliten sichtbar.

Dieser Wert kann unter anderem vom Standort auf der Erde abhangen. Wenn mehrere
GN-Satellitensysteme genutzt werden, ist ein Wert zwischen 25 - 40 realistisch.

Ubersicht Instrumente Karte AIS Ankern Tools Einstellungen Admin Login Hilfe

> GNSS Monitor | Tools

Methode GNSS Typ Geografische Position Hoéhe
DGNSS GPS + SBAS/WAAS + 54° 15.887' N 2m

Fix GLONASS 11°46.129' E
Referenz UTC Zeit & Datum Integritét Geoidale Gewiinschter / Aktueller Modus
Stationen Trennung

2026-07-17 No check Auto
0 01:30:32 (+2) 26.73 3D

HDOP PDOP VDOP TDOP

0.53 1.06 0.92 0.51

Abbildung 48 - EasyHub Weboberflache GNSS Monitor

Der Status im Feld Integritat, in unserem Beispiel aktuell “No check”, bedeutet, dass aktuell
keine Prifung der GNSS-Positionen Lésung auf Fehler oder Abweichungen erfolgt. Die
Position wird weiterhin berechnet.

Im Feld Geodiale Trennung kannst du den Héhenunterschied zwischen dem
Referenzellipsoid und dem Geoid (mittlerer Meeresspiegel) an einem bestimmten ablesen.
Ort. GNSS-Empfanger bestimmen zunachst die ellipsoidische Hohe. Mithilfe der geoidalen
Trennung kann daraus die Héhe Uber dem Meeresspiegel berechnet werden. Da sich das
Geoid aufgrund des Schwerefeldes der Erde regional unterscheidet, ist auch die geoidale
Trennung ortsabhangig.

Die vier unteren Felder HDOP, PDOP, VDOP und TDOP werden oft zusammengefasst und
kurz als DOP-Werte (Dilution of Precision) bezeichnet. Sie beschreiben den Einfluss der
raumlichen Verteilung der GNSS-Satelliten auf die Qualitat der Positionsbestimmung. Sie
geben an, wie stark die Satellitengeometrie die Messgenauigkeit beeinflusst.

Je niedriger ein DOP-Wert ist, desto gunstiger ist die Satelliten-Anordnung und desto besser
sind die Voraussetzungen fur eine genaue GNSS-Bestimmung. Hohe DOP-Werte weisen
hingegen auf eine unguinstige Satellitenverteilung hin, wodurch die Positionsgenauigkeit
abnehmen kann.

Die wichtigsten DOP-Werte sind:
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e HDOP (Horizontal Dilution of Precision): Einfluss der Satellitengeometrie auf die
horizontale Positionsbestimmung. Werte unter 2 gelten in der Regel als sehr gut.

e VDOP (Vertical Dilution of Precision): Einfluss auf die Hohenbestimmung. Werte
unter 2 gelten als sehr gut.

e PDOP (Position Dilution of Precision): Einfluss auf die dreidimensionale
Positionsbestimmung (horizontal und vertikal). Werte unter 2 gelten als sehr gut.

e TDOP (Time Dilution of Precision): Einfluss auf die Genauigkeit der
Zeitbestimmung des GNSS-Empféangers. Je kleiner der TDOP-Wert ist, desto
gunstiger ist die Satellitenverteilung fir eine prazise Zeitberechnung. Die genaue
Zeitbestimmung ist eine wichtige Grundlage fiir die Berechnung der GNSS-Position.

Hinweis: Bei mehreren GNSS Quellen an Bord die unterschiedliche Genauigkeit aufweisen,
wird empfohlen, die 2. Quelle herauszufiltern bzw. bei mehr als 2 Quellen eine einzige zu
priorisieren. Dies kann unter den Einstellungen -> Allgemein unter dem Punkt NMIEA
Quellen Filterung konfiguriert werden.

3.10 Tools - Logbuch

Das Fuhren eines Logbuchs gehért zum Alltag eines Seefahrers — unabhangig davon, ob es
sich um eine Langfahrt oder einen kurzen Térn handelt. Es dient nicht nur der
Dokumentation der Reise, sondern hilft auch dabei, wichtige Informationen jederzeit
nachvollziehen zu kénnen.

Mit dem Easyhub gehdrt das manuelle Schreiben des Logbuchs der Vergangenheit an. Alle
relevanten Daten werden automatisch erfasst und dokumentiert. So bleibt mehr Zeit fir das,
worauf es wirklich ankommt: das Segeln.

3.10.1 Logbuch aktivieren

Um die automatische Logbuch-Funktion im Easyhub zu aktivieren, musst du dich zunachst
als Administrator anmelden. (siehe Kapitel 4)

Wahle anschlieRend in der Menlleiste Einstellungen und danach Alilgemein, um die
allgemeinen Einstellungen zu 6&ffnen.

Scrolle anschlieend zum Abschnitt Logbuch und aktiviere dort die Funktion Automatisches
Logbuch. Wahle dazu im Auswahlfeld Status die Option “Aktiviert” aus. (siehe Abbildung 49)
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Status: Eintrag alle;

Deaktiviert ~ Alle 30 Min. w
Aktiviert
h
o

Abbildung 49 - Logbuch aktivieren

Im danebenliegenden Auswahlfeld legst du fest, in welchem Intervall automatische
Logbucheintrage erstellt werden. Standardmalig ist ein Intervall von 30 Minuten eingestellt.
Bei Bedarf kannst du den Zeitraum auf 1 Stunde, 2 Stunden, 3 Stunden, 4 Stunden oder bis
zu 6 Stunden andern. (siehe Abbildung 50)

LOGBUCH

Status: Eintrag alle:

Aktiviert  w Alle 30 Min. v

Alle 30 Min.
Minimum SOG: Jede Stunde

Fhn Alle 2 Stunden

Alle 3 Stunden
Alle 4 Stunden
Alle 5 Stunden
ausblenden ¥ |y 6 Stunden

Spalte STW:

Abbildung 50 - Logbuch-Intervall wahlen

Mit den weiteren Auswahlfeldern kannst du die Ansicht des digitalen Logbuchs individuell
anpassen. So kannst du Spalten, die du nicht benétigst, ausblenden und die Anzeige an
deine Anforderungen anpassen. (siehe Abbildung 51)
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Spalte STW: Spalte HDG:

anzeigen v anzeigen v

Spalte TWS/TWD:  Spalte Motor:

anzeigen w anzeigen v

Spalte Grofisegel:  Spalte Vorsegel:

anzeigen v anzeigen w

Spalte Besansegel: Spalte Kuttersegel:

ausblenden w ausblenden

Spalte Notizen: Spalte Optionen:

anzeigen v anzeigen v

Abbildung 51 - Logbuch-Spalten ein-/ausblenden

Die Spalten ,,Datum & Uhrzeit / Position“, ,,Eintrag“, SOG & COG” und ,,Distanz* sind
fest vorgegeben und kdénnen nicht ausgeblendet werden.

Nachdem du deine personlichen Anpassungen vorgenommen hast, speichere diese, indem
du unterhalb der Logbuch-Einstellungen auf den Button ,,Speichern® klickst. (siehe obere
Abbildung 51)

Bitte beachte, dass die Anpassungen erst nach dem Speichern tbernommen werden.

3.10.2 Logbuch-Eintrage ansehen und bearbeiten

Es gibt zwei Mdglichkeiten, das digitale Logbuch zu &ffnen.

Befindest du dich auf dem Startbildschirm des EasyHubs, kannst du das digitale Logbuch
direkt Uber das runde Logbuch-Symbol 6ffnen.

Wenn du dich bereits in einem anderen Menu befindest, 6ffnest du das digitale Logbuch
Uber die Menuleiste. Wahle dazu ,, Tools“ und anschlief’end ,,Logbuch®. (siehe
Abbildung 52)
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Abbildung 52 - Logbuch-Spalten ein-/ausblenden

Das digitale Logbuch ist tabellarisch aufgebaut, wodurch die einzelnen Eintrage Ubersichtlich
dargestellt und leicht nachvollzogen werden kénnen. (siehe Abbildung 53)

@ Logbuch | Tools

T N I I I

12:45
2026-06-04
o 7.16nm 261° Aus ¥ MIR » [ Loschen
54° 15.967' N 266° :
11°55601'E
. l
12:15
2026-06-04
i 0.15nm 262° Aus ¥ MIR ~ G~ Loschen
54° 15.968' N 265° :
117 55.528' E
. l
11:35
2026-06-04
7.3kn 0.34nm 260° An v M ~ G & Loschen
54" 15.992' N 266° :
11° 55.066' E

Letzte Eintrage anzeigen: Zeige automatische Eintrage

5 o~ Ja v Manuellen Eintrag hinzufiigen

Abbildung 53 - Easyhub Logbuch-Eintrage
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Jeder Logbucheintrag beginnt mit den Angaben zum Datum, zur Uhrzeit und zur Position.

In der Spalte Eintrag werden Symbole angezeigt, die den jeweiligen Logbucheintrag
kennzeichnen. Bei einem manuell erstellten Logbucheintrag kannst Du das gewtinschte
Symbol selbst auswahlen. Eine Beschreibung der verfiigbaren Symbole findest Du im
weiteren Verlauf dieses Kapitels. Das Diskettensymbol kennzeichnet einen automatisch vom
EasyHub erstellten Logbucheintrag.

In der Spalte Optionen befindet sich fiir jeden Logbucheintrag die Schaltflache Léschen.
Durch Anklicken dieser Schaltflache wird der entsprechende Logbucheintrag sofort und
ohne weitere Sicherheitsabfrage geldscht. Anschlieliend wird die Tabelle automatisch
aktualisiert.

Unterhalb der Tabelle mit den Logbucheintragen befinden sich zwei Auswahlfelder zur
Anpassung der Anzeige.

Mit dem linken Auswabhlfeld legst Du fest, wie viele der zuletzt erstellten Logbucheintrage
angezeigt werden sollen. Zur Auswahl stehen 5, 10, 25, 50 oder 100 Eintrage. Nach der
Auswahl wird die Ansicht automatisch aktualisiert.

Mit dem rechten Auswahlfeld bestimmst Du, welche Logbucheintrage angezeigt werden. Du
kannst wahlen, ob ausschlieRlich die selbst erstellten Eintrage oder zusatzlich auch die vom
EasyHub automatisch erzeugten Logbucheintrage angezeigt werden sollen.

Unterhalb der beiden Auswahlfelder zur Anpassung der Logbuchubersicht stehen zwei
weitere Elemente zur Verfligung. Die Bereiche ,,Weitere Optionen“ und ,,Legende® kénnen
durch Antippen aufgeklappt werden, um die jeweiligen Inhalte anzuzeigen. (siehe

Abbildung 54)

LLVASTY)
2026-06-04

7.5kn
54° 15910' N 86°

11° 49176'E

Letzte Eintrége anzeigen: Zeige automatische Eintrage:

5 v Ja w

» Weitere Optionen

» Legende

Abbildung 54 - Easyhub Logbuch Weitere Funktionen
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Anderungen im Bereich ,,Weitere Optionen* sind nur méglich, wenn Du im EasyHub als
Administrator angemeldet bist. Wie Du dich als Administrator anmeldest, erfahrst Du in
Kapitel 4.

Unter ,,Weitere Optionen“ findest du eine direkte Verknipfung zu den
Logbuch-Einstellungen. Zusétzlich hast Du hier die Moéglichkeit, alle Eintrage des Logbuchs
zu léschen.

Wenn Du samtliche Logbucheintrage dauerhaft entfernen mdchtest, tippe auf die
Schaltflache ,,Alle Logbucheintrage I6schen. (siehe Abbildung 55)

10:30
2026-06-04

7 5kn .
54° 15910 N @ 36° 3.64nm 82
11°49.176'E

Letzte Eintrédge anzeigen: Zeige automatische Eintrage:

5 v Ja w

¥ Weitere Optionen

Um Logbuch-Einstellungen wie das Zeitinterval oder das Ein-/Ausblenden von Spalten zu dndern, bearbeiten Sie diese bitte hier.

E Alle Logbuch Eintrage I6schen

Abbildung 55 - Easyhub Alle Logbucheintrage I6schen

Wenn Du den Bereich ,,Legende” aufklappst, werden die im Logbuch verwendeten
Abkilrzungen erlautert. So steht beispielsweise ,,M2R* fir ,,GroRsegel gesetzt im 2. Reff“.

Aulerdem wird das Disketten-Symbol erklart. Dieses Symbol kennzeichnet automatisch
erstellte Logbucheintrage. (siehe Abbildung 56)
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¥ Legende
Logbuch-Eintréage werden automatische generiert im Intervall von 30 mins sofern der SOG grilber ist als 2kn.

Datum & Uhrzeit wird nach UTC+2 angezeigt
Automatische Logbuch Eintrage werden mit Symbol @ dargestellt
Motor anfaus

Grol - Wahle das Grolisegel aus

M - Grolisegel gesetzt ungerefft

M1R - Grosegel gesetzt im 1. Reff
M2R - GroRsegel gesetzt im 2. Reff
M3R - Groltsegel gesetzt im 3. Reff
Try - Trysail gesetzt

» Vorsegel - Wahle das Vorsegel aus

C0 - Code-Zero gesetzt

G - Genua gesetzt

Gen - Gennaker gesetzt

J - Arbeitsfock gesetzt

Spi - Spinnaker gesetzt

5 - Sturmsegel gesetzt

2xG - 2x Vorsegel gesetzt

o 0 0 0 0

=]

o0 0 0 0 0

Abbildung 56 - Easyhub Legende der Logbucheintrage

3.10.3 Logbuch-Eintrage manuell erstellen

Neben den automatisch erzeugten Logbucheintragen besteht die Moglichkeit, manuelle
Eintrédge hinzuzuflgen. Dies ist insbesondere dann erforderlich, wenn innerhalb des
festgelegten Logbuch-Intervalls, beispielsweise aufgrund einer plotzlichen Wetteranderung,
ein Manover durchgefliihrt wird.

Einen manuellen Logbucheintrag erstellst du ganz einfach, indem du auf den Button
unterhalb der Logbucheintrage im rechten Bereich klickst. (siehe Abbildung 57)
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.

82° Aus v M2R w Gen w

Loschen

—' Manuellen Eintrag hinzufiigen

Abbildung 57 - Easyhub Manuelle Eintrage hinzufugen

Nach dem Offnen des Dialogfensters kannst Du die Daten fiir einen neuen Logbucheintrag
erfassen. Um die manuelle Eingabe zu erleichtern, sind viele Felder bereits automatisch
vorausgefiillt. Dazu gehoéren unter anderem Datum und Uhrzeit sowie die Koordinaten der

aktuellen Position.

Auch Werte wie Kurs, Geschwindigkeit sowie die Winddaten TWS (True Wind Speed) und
TWD (True Wind Direction) werden automatisch aus dem Bordnetz Ubernommen. Bei Bedarf
kénnen diese Werte jedoch manuell angepasst werden. Das ist beispielsweise sinnvoll,
wenn der Logbucheintrag erst nach einem bereits durchgeflhrten Mandéver erstellt wird.

(siehe Abbildung 58)
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¢ Neuer Logbuch Eintrag
Datum & Uhrzeit
10.986.2026 22:15
Latitude Longitude
54267068 11,912536
Eintrag

& Sonstiger Eintrag

Motor GroBsegel Vorsegel
Aus v - v - v

Notizen

Abbrechen

Abbildung 58 - Neuer Logbucheintrag

Die Angaben flr Motor, Grof3segel und Vorsegel werden Uber die jeweiligen Auswahlfelder
erfasst.

Fir den Motor stehen zwei Optionen zur Verfligung:

e An
e Aus

Fir das Grof3segel kénnen folgende Eintrage ausgewahlt werden:

M — Grolisegel vollstandig gesetzt
M1R — Grol3segel im 1. Reff gesetzt
M2R - Gro3segel im 2. Reff gesetzt
M3R - Grof3segel im 3. Reff gesetzt
Try — Trysail (Sturmsegel) gesetzt
— — Kein Grolisegel gesetzt
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Fir das Vorsegel stehen folgende Eintrage zur Verfigung:

CO0 — Code Zero gesetzt

G - Genua gesetzt

Gen — Gennaker gesetzt

J — Arbeitsfock gesetzt

Spi — Spinnaker gesetzt

S — Sturmsegel gesetzt

2xG — zwei Vorsegel gleichzeitig gesetzt
— — Kein Vorsegel gesetzt

Hinweis

Eine vollstandige Ubersicht aller verwendeten Abkirzungen und Begriffe findest du jederzeit
im EasyHub. Klappe dazu unterhalb der Logbucheintrage den Menupunkt ,,Legende* auf.

Das Feld ,Eintrag* bezeichnet die Spalte, in der verschiedene Symbole dargestellt werden.
Diese Symbole dienen der schnellen und tbersichtlichen Dokumentation von Manévern,
Ereignissen und besonderen Beobachtungen im Logbuch.

Dazu gehdren unter anderem:

Manover, wie Wenden Uber Steuerbord oder Backbord
Segelzustinde, wie Ein- oder Ausreffen

Betriebszustande, wie Motor an oder Motor aus

An- und Ablegemanover

Besondere Sichtungen, wie Wale, Delfine oder Schildkréten
sowie sonstige Eintrage, die individuell erfasst werden kénnen

Das Feld ermoglicht damit eine kompakte und visuelle Erfassung wichtiger Ereignisse
wahrend der Fahrt. (siehe Abbildung 59)

DPNav

Seite 55



Benutzerhandbuch des EasyHub

& Neuer Logbuch Eintrag

Datum & Uhrzeit
11.06.2826 22:83 O
Latitude
54261556
Eintrag

& Sonstiger Eintrag

[ Wende Giber Backbord
1 Wende Gber Steuerbord
L Halse nach Backbord
1 Halse nach Steuerbord
&3 Motor an/aus

e) Reffen aus/ein

db Ankern/Anlegen

&y Ablegen Segelboot
&5 Ablegen Motorboot
§3) Fischen

¥ Delfin gesehen

g9 Wal gesehen

im Schildkrite gesehen
& Reperatur

T Mann-iber-Bord

/" Sonstiger Eintrag

Longitude

11,673482

A

Abbildung 59 - Neuer Logbucheintrag - Feld Eintrag

Das Feld Notizen dient zur Erfassung kurzer, individueller oder persénlicher Angaben im
Logbuch, die Uber die standardisierten Eintrage hinausgehen. (Siehe Abbildung 60)

AbschlieRend auf Speichern klicken, damit der Eintrag im Logbuch gespeichert und
angezeigt wird.
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¢ Neuer Logbuch Eintrag

Datum & Uhrzeit
11.@6.2026 22:03 (0
Latitude Longitude
54 261556 11,673482
Eintrag
#7 Sonstiger Eintrag

COG

a0
Motor Grofisegel Vorsegel
Aus W - ~ - R
Notizen

Hier kinnen eigene Motizen im Logbuch erfasst

werden.
S

Abbrechen

Abbildung 60 - Neuer Logbucheintrag - Notizen

3.11 Tools - NMEA to Wi-Fi Gateway

Der Easyhub ist weit mehr als ein gewoéhnliches Wi-Fi Gateway — er verbindet dein
Bordnetzwerk mit deinen mobilen Geraten und macht wichtige Boots- und Navigationsdaten
jederzeit verfugbar.

Dabei liest der Easyhub Daten aus dem NMEA2000 Bordnetzwerk aus. Anschlielend stellt
er die Informationen per WLAN fiir kompatible Apps auf Smartphone, Tablet oder Computer
bereit.
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So kannst du wichtige Daten wie Position, Bootsgeschwindigkeit, Windgeschwindigkeit,
Wassertiefe, AlS-Informationen oder Navigationsdaten bequem Uberwachen und auswerten.

Damit diese Daten in Navigations-Apps, wie der Garmin Navionics Boating App, OpenCPN
oder iNavX genutzt werden kdnnen, mussen auf dem Easyhub die entsprechenden
Netzwerkmodi aktiviert werden. Die meisten Navigations-Apps unterstitzen dabei den
Modus , TCP flir NMEA 0183“, weshalb dieser in der Praxis am haufigsten verwendet wird.
Auf dem Easyhub ist dieser Modus werkseitig aktiviert.

Aus Sicherheitsgrinden und um Ressourcen zu sparen, sind die weiteren Netzwerkmodi auf
dem Easyhub standardmafig deaktiviert. Ob und welche Protokolle aktuell aktiviert sind,
kannst du in der Weboberflache (iberpriifen. Offne dazu im Meni den Bereich Tools —
NMEA zu Wi-Fi Gateway. (siehe Abbildung 61)

Dort findest du eine Statusubersicht aller verfligbaren Netzwerkmodi und deren aktuellen
Aktivierungsstatus. (siehe Abbildung 62)

Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankem Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

[} Alarm-Log

[i] Boot-Polar N a V

4\ Buddy-Boote

[7] Daten & Diagramme

@ GNSS-Monitor

Ing D’L i AlS Ziele Ankern
ogbucl

& Markierung setzen

0 MOB

Logbuch

[ & NMEA zu Wi-Fi Gateway@
Dit
g4 Track-Aufzeichnung

i "[el:W | Firmware Version: 1.0 (63) | © 2026 DPNav

Abbildung 61 - EasyHub Web-Oberflache Menuauswahl Tools — NMEA zu Wi-Fi Gateway
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Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankem Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

& NMEA zu Wi-Fi Gateway | Tools

DP
EasyHub

Um Ihre Lieblings-App wie OpenCPN, die Garmin Boating App oder viele andere per Wi-Fi zu verbinden, konnen Sie NMEAO183 oder
NMEA2000 im TCP- oder UDP-Verbindungsmodus verwenden. Alle Verbindungsdetails finden Sie unten.

Hinweis: Der am haufigsten von den Apps unterstitzte Modus ist "TCP Modus far NMEAO183".

O S |y (e

TCP Modus fiir NMEAO183 Disabled None

TCP Maodus fur NMEA2000 RAW Ascii Disabled None None 2001

Um verschiedene Modi zu aktivieren oder Einstellungen zu andern, bearbeite diese bitte hier.

Abbildung 62 - EasyHub Web-Oberflache NMEA zu Wi-Fi Gateway
Fir die Aktivierung der Netzwerkprotokolle stehen dir zwei Wege zur Verfigung.

Die schnellste Moglichkeit findest du direkt unterhalb der Statustbersicht. Dort befindet sich
ein Link zu den entsprechenden Einstellungen. Mit einem Klick darauf gelangst du direkt in

die Allgemeinen Einstellungen des Easyhub. Scrolle anschlieRend zum Abschnitt NMEA zu
Wi-Fi Gateway, um die gewlinschten Einstellungen vorzunehmen (siehe Abbildung 63).

Alternativ kannst du Uber das Men( zu Einstellungen — Allgemein navigieren. Scrolle dort
ebenfalls zum Abschnitt NMEA zu Wi-Fi Gateway, um die Netzwerkprotokolle zu
konfigurieren (siehe Abbildung 63).
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NMEA ZU WI-FI GATEWAY

Die meisten Anwendungen nutzen den NMEAO183 TCP-Modus. Daher sind in den Standardeinstellungen der NMEAO183 UDP-
Server-Modus und der NMEAZ2000 RAW ASCII TCP-Server-Modus deaktiviert. Du solitest nur die bendtigten Modi aktivieren,
um CPU-Ressourcen zu schonen, den Stromverbrauch zu senken und unnétigen Netzwerkverkehr zu vermeiden

NMEAO0183 TCP-Server-Modus:

Deaktiviert ~

NMEAO183 UDP-Server-Modus:

Deaktiviert v

NMEA2000 RAW ASCII TCP-Server-Modus:

Deaktiviert ~

Die hohe Rate an Parameter Group Number (PGN)-Nachrichten pro Sekunde von NMEA 2000 kénnte deine
Empfangsanwendung verlangsamen, wenn alle Nachrichten einzeln gesendet werden. Du kannst PGNs filtern, um den
Overhead und unnétige Datenmengen zu reduzieren. Der Filter Minimum & AIS® enthalt die folgenden gangigen PGNs:

128267 - Wassertiefe

129025 - Position (schnelles Update)

129026 - COG und 500G (schnelles Update)

128029 - GN5S-Positionsdaten

130306 - Wind AWA/AWS/TWA/TWS

Alle AlS-relevanten PGNs: 129038-129041, 129792-129798, 129800-129810

Der Filter Navigation & AIS* enthalt zusatzlich zu ,Minimum & AIS" folgende PGNs:
« 127245 - Ruderlage
o 127230 - Steuerkurs (HDG)
« 128259 - Geschwindigkeit (STW)
« 129283 - Kursablage (XTE)
« 129284 - Navigationsdaten DTW/BTW
Filterung der NMEAZ2000 RAW ASCII-Daten

Navigation & AIS

Abbildung 63 - EasyHub Web-Oberflache Einstellungen NMEA zu Wi-Fi Gateway

Um ein Netzwerkmodi zu aktivieren, andere die entsprechende Einstellung von Deaktiviert
auf Aktiviert. Das ausgewahlte Protokoll wird dadurch auf dem Easyhub eingeschaltet und

steht anschlieRend zur Verfligung. (siehe Abbildung 64)
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NMEA ZU WI-FI GATEWAY

Die meisten Anwendungen nutzen den NMEAQ183 TCP-Mo
NMEA2000 RAW ASCI TCP-Server-Modus deaktiviert. Du ¢
Stromverbrauch zu senken und unnitigen Netzwerkverkehr
NMEAQ0183 TCP-Server-Modus:

Deaktiviert v

el )P _Server-Modus:

Deaktiviert

NMEA2000 RAW ASCIl TCP-Server-Modus:

Deaktiviert v

Abbildung 64 - NMEA0O183 AKtivieren

Nachdem du die gewiinschten Anderungen vorgenommen hast, scrolle bis zum Ende der
Seite und speichere deine Einstellungen. Erst nach dem Speichern werden die Anderungen
Ubernommen. (siehe Abbildung 65)

Wi-Fi-Passwort:

[J Passwort anzeigen

Hinweis: Das Andern dieser Konfiguration fiihrt zu einer Tre
Zugangsdaten neu verbinden.

h

Abbildung 65 - Einstellungen speichern

Unterhalb der Einstellungen zur Aktivierung der Netzwerkprotokolle findest du eine weitere
Konfigurationsmdglichkeit: die Filterung von PGNs (Parameter Group Numbers).

StandardmaRig kénnen alle Daten aus dem Bordnetzwerk ungefiltert empfangen und
weitergeleitet werden. Da im NMEA2000 RAW Ascii Modus jedoch eine groRe Datenmenge
Ubertragen wird, kann dies je nach Empfangsanwendung zu einer verminderten Leistung
oder einer langsameren Verarbeitung flihren.

Um die Datenmenge zu reduzieren, bietet der Easyhub die Mdglichkeit, bestimmte PGNs
gezielt zu filtern. So werden nur die tatsachlich benétigten Informationen Gbertragen, was die
Effizienz der Datentibertragung und die Leistung der Anwendung verbessern kann.
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Wenn du den Filter ,Minimum & AIS* auswabhlst, werden ausschlieRlich die folgenden
gangigen PGNs Ubertragen:

128267 - Wassertiefe

129025 - Position (schnelles Update)

129026 - COG und SOG (schnelles Update)

129029 - GNSS-Positionsdaten

130306 - Wind AWA/AWS/TWA/TWS

Alle AlS-relevanten PGNs: 129038-129041, 129792-129798, 129800-129810

Neben den PGNs des Filters ,Minimum & AIS“ werden mit dem Filter ,Navigation & AIS*
zusatzlich die folgenden PGNs Ubertragen:

127245 - Ruderlage

127250 - Steuerkurs (HDG)

128259 - Geschwindigkeit (STW)
129283 - Kursablage (XTE)

129284 - Navigationsdaten DTW/BTW

Die Auswahl des gewiinschten PGN-Filters erfolgt Uber das entsprechende Auswahlfeld.
(siehe Abbildung 66)

« 127250 - Steuerkurs (HDG)

« 128259 - Geschwindigkeit (STW)

« 129283 - Kursablage (XTE)

« 129284 - Navigationsdaten DTW/BTW

Filterung der NMEA2000 RAW ASCII-Daten:

Navigation & AIS w

Minimum & AlS
Navigation & AIS

Ungefiltert
NMEA-QUELLENFILTERUNG

In aininan Eallan ict oo nntwandin dia varfiinharan MMEA Moallan 700 filarm N kannet Matc

Abbildung 66 - PGN-Filter auswahlen

Nachdem du die gewlnschte Einstellung vorgenommen hast, scrolle bis zum Ende der Seite
und speichere deine Anderungen. Erst danach werden die neuen Einstellungen
Ubernommen (siehe obere Abbildung 65).

3.12 Tools - Track Aufzeichnung

Das Tool zur Track-Aufzeichnung im Easyhub zeichnet deine Térns automatisch auf. Deine
zuruckgelegten Routen werden gespeichert und lassen sich jederzeit in den Formaten GPX,
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KML oder KMZ herunterladen. Diese Dateien kannst du anschlieend in Kartenprogrammen
wie Google Earth importieren, um deine Reise anschaulich darzustellen oder mit
Familienmitgliedern oder anderen Seglern zu teilen.

Die Funktion findest du in der Mendleiste unter , Tools“. Dort klickst du im gedffneten Meni
auf , Track-Aufzeichnung®. (siehe Abbildung 67)

Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankem Tools Einstellungen Hilfe Admin Login

[} Alarm-Log

[l Boot-Polar

&\, Buddy-Boote

Daten & Diagramme

& GNSS-Monitor

Instrumente [7 Logbuch

& Markierung setzen

0 MOB

& NMEA zu Wi-Fi Gateway

Daten & Markierung setzen

Diagramme &4 Track-Aufzeichnung @

Abbildung 67 - Track-Aufzeichnung 6ffnen
Zunachst lasst sich hier der Aktivierungsstatus der Funktion prifen. Zusatzlich werden der

Zeitpunkt des ersten sowie des letzten Eintrags der Track-Aufzeichnung angezeigt. (siehe
Abbildung 68)

&4 Track-Aufzeichnung | Tools
Die Track-Aufzeichnung iu kannst Deine Daten im GPX, KML oder KMZ Format runterladen.

Erster Eintrag: 2026-05-04 06:20:40
Letzer Eintrag: 2026-06-13 11:28:54

Format:

GPX w
Abbildung 68 - Status der Track-Aufzeichnung

Du kannst deine Track-Aufzeichnung in drei verschiedenen Formaten herunterladen: als
GPX-, KML- oder KMZ-Datei.

Die Formate unterscheiden sich wie folgt:
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e GPX (GPS Exchange Format): Dieses Format enthalt GPS-Daten inklusive
Hoheninformationen. Es eignet sich ideal fur Routen und Wegpunkte mit Zeitstempel
und wird haufig in Karten- und Navigations-Apps verwendet, um Outdoor-Aktivitaten
zu dokumentieren.

e KML (Keyhole Markup Language): KML-Dateien werden vor allem zur Darstellung
geografischer Daten auf Karten genutzt, beispielsweise in Google Earth. Sie eignen
sich besonders gut fuir Prasentationen und visuelle Darstellungen von Routen und
Orten.

e KMZ: Eine KMZ-Datei ist eine komprimierte Version einer KML-Datei. Sie enthalt
zusatzlich weitere Informationen wie Symbole oder Kartentberlagerungen (Overlays)
und wird haufig verwendet, um komplexe Kartenprojekte gebindelt in einer einzigen
Datei zu teilen.

Das Format wahlst du mit dem Auswahlfeld ,Format aus. Gleich darunter kannst du das
Startdatum sowie das Enddatum deines Tracks, den du speichern mdchtest, auswahlen. Im
Feld darunter kannst du deinem Track einen Namen geben.

Dieses Kapitel befindet sich derzeit noch in Bearbeitung. Bei Fragen bitte direkt an unseren
Support wenden: support@dpnav.de
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4. Admin Login fur Einstellungen

Zum Andern der Einstellungen im EasyHub muss man sich als Administrator einloggen.
Dazu klickt man im Meni auf den Punkt “Admin Login”, sieche Abbildung 69.

Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankem Tools Einstellungen Hilfe

Instrumente Karte AlS Ziele Ankern

Abbildung 69 - EasyHub Web-Oberflache Admin Login

Auf der folgenden Seite kann man sich mit dem Benutzernamen “admin” und Passwort
“boathub” einloggen. Die Daten stehen ebenfalls auf dem Aufkleber des Gehauses (siehe
Kapitel 2).

Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankemn Tools Einstellungen Hilfe Admin Login

{3 Admin Login
Du musst Dich als Admin einloggen, damit Du Einstellungen verandern kannst oder Daten loschen.
Benutzername:

admin

Passwort:

Einloggen

| Firmware Version: 1.0 (62) | © 2026 DPNav

Abbildung 70 - EasyHub Web-Oberflache Admin Login Daten eingeben
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Nach dem Einloggen als Administrator werden im Meni unter ,Einstellungen® zusatzliche
Optionen freigeschaltet. Dazu gehdren ,Alarme®, ,Internet Wi-Fi, ,Cloud Dienste®,
LAllgemein®, ,Firmware* und ,Debug® (siehe Abbildung 71).

Insgesamt stehen neun Einstellungsbereiche zur Verfigung, die in den jeweiligen Kapiteln
ausflhrlich beschrieben werden.

Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankemn Tools Einstellungsﬂ Hilfe Admin Logout

0 Alarme

D F {=3 Allgemein

<& Cloud Dienste

B Instrumente

Instrumente o
i Internet Wi-Fi

Firmware-Download

Karten-Download

Daten & Markierung setze .‘ Debug
Diagramme

mR [e]= 0 | Firmware Version: 1.0 (62) | © 2026 DPNav

Abbildung 71 - EasyHub Web-Oberflache freigeschaltete Auswahlfelder
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5. Internet Wi-Fi einrichten

Das Internet Wi-Fi kann nachtraglich konfiguriert bzw. angepasst werden. Das Internet Wi-Fi
ist das Wi-Fi Uber das eine Internet Verbindung moglich ist, wie z.B.: eine Starlink
Verbindung, LTE 4G/5G Router, Hafen Wi-Fi, mobiler Hotspot am Smartphone oder Tablet
USW..

Dieser Schritt ist optional und nicht zwingend firr die Funktion des EasyHub notwendig. Es
wird empfohlen, eine Verbindung zum Internet fir die Ersteinrichtung herzustellen, um direkt
das neueste Firmware Update laden und installieren zu kénnen.

Der Menlpunkt “Einstellungen - Internet Wi-Fi” (siehe Abbildung 72) ist erst nach dem
Einloggen als Administrator auswahlbar (siehe Kapitel 4).

Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankem Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

£\ Alarme

D P &3 Allgemein

< Cloud Dienste

‘ \ @ Anzeige

B Instrumente

Karte Ankern

H Internet Wi-Fi iy
e A Firmware-Download

/ Karten-Download

Daten &
Diagramme

Merkierung setze; it Debug MOB

i "(e]: 8 | Firmware Version: 1.0 (62) | © 2026 DPNav

Abbildung 72 - EasyHub Web-Oberflache Einstellungen Internet Wi-Fi

Auf der Seite fur die Konfiguration des Internet Wi-Fi sieht man den Status der aktuellen
Wi-Fi Verbindung im oberen Teil. Ist der “Internet Wi-Fi Status” im Status “up” und sind die
Google DNS Server sowie die DPNav Cloud erreichbar, wird dies mit “yes” angezeigt.

Im unteren Teil kbnnen der Wi-Fi Name, die sogenannte SSID, und das Wi-Fi Passwort
eingegeben werden. Durch das Klicken auf den Button “Speichern” werden die
Einstellungen aktiviert. (Abbildung 73)

Es kann wahrend der Aktivierung zu einem kurzen Ausfall der Wi-Fi Verbindung kommen.

Hinweis: Der EasyHub unterstiitzt 2.4 GHz Wi-Fi Verbindungen mit WPA2-PSK (kein WPS).
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Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankem Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

i Internet Wi-Fi | Einstellungen

Auf dieser Seite kannst du dein Internet-Wi-Fi konfigurieren, um den EasyHub mit dem Internet zu verbinden. Dies ist erford
Service zu nutzen.

Dein Internet-Wi-Fi ist derzeit nicht verbunden. Verbindungsinformationen kénnen daher nicht angezeigt werden.

Internet-Wi-Fi-Einstellungen

Bitte beachte, dass dieses Gerat nur Verbindungen zu 2 4-GHz-Wi-Fi-Netzwerken unterstitzt.
Wi-Fi Name (SSID):

Bordfunk

Wi-Fi Passwort:

[1Passwort anzeigen

Hinweis: Das Andern dieser Konfiguration kann zu einer Trennung und einem anschliefenden Neuautbau der Verbindung z

Abbildung 73 - EasyHub Web-Oberflache Internet Wi-FI konfigurieren
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6. Cloud Service einrichten

Der DPNav Cloud Service bietet kostenlos weitere Funktionen, darunter eine zentrale
Tracking Page, umfangreiche Daten-Auswertemdglichkeiten und ein benutzerfreundliches
Dashboard. Die folgende Abbildung 74 zeigt ein Beispiel der Tracking-Page.

~ @ DPNavCloud -5V Moana-Tinn X  +

< c 25 dpnav.cloud/public maps/SV_Moana

SV Moana - Tina und Maik

Karte Satellit o
Last Position - 2025-12-04 00:44:53 X

Coordinates: -16.4956832, -179 696512
Course (COG): 87°

Speed (COG/STW): 0.1kn / 0.0kn

Water Depth: 10.0m
Water Temp: 28.6°C

Wind Angle Apparent (AWA): 35°
Wind Speed Apparent (AWS): 3.1kn

Namukalau Wind Angle True (TWA). 36°
Taw wind Speed True (TWS): 3.0kn

Vunivut LELLE Wind Speed Direction True (TWD): 39°
Naleba
Nanduri Labasa 4
Saqani
Rabi Island
2 Karoko
Nasealevu {"b% -
ganga Nabavatu 4
Vanua Levu & Tukavi
Nabalebale Nabua
Lekutu Nawi Matei
lo
alomo S Lsavu Naweni A 0SOMO
Jaruwai Taveuni Island
u [}
(A)
Nabouwalu Kanacea v
Google Kurzbefehle = Kartendaten 2025 Google = Nutzungsbedingungen  Fehler bei Google Maps melden

© Copyright 2025 by DPNav

Abbildung 74 - Beispiel Tracking-Page vom Cloud Service

Fir die Nutzung des Cloud Service muss man sich im Portal auf https://dpnav.cloud
anmelden und seinen EasyHub mit Hilfe der Seriennummer verlinken.

Der Cloud Service kann nachtraglich konfiguriert bzw. angepasst werden. Dieser Schritt ist
optional und nicht zwingend fir die Funktion des EasyHub notwendig.

Die Daten werden sehr sparsam und effizient alle 30 Sekunden an den Cloud Service
Ubermittelt. Der Datenverbrauch betragt etwa 0,8 Megabyte pro Tag.

In den folgenden Kapiteln wird die Konfiguration des Cloud Service am EasyHub und im
Portal beschrieben.
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6.1 Cloud Service im EasyHub konfigurieren

Der Menlpunkt “Einstellungen - Cloud Dienste” (siehe Abbildung 75) ist erst nach dem
Einloggen als Administrator auswahlbar (siehe Kapitel 4).

Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankemn Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

Q\ Alarme

{3 Allgemein
<& Cloud Dienste @
{ @ Anzeige

B Instrumente

Karte Ankern
El Intemet Wi-Fi

W\ I Firmware-Download
.

Karten-Download

Daten & Markierung setzel " Debug
Diagramme

Abbildung 75 - EasyHub Web-Oberflache Einstellungen Cloud Service

Auf der folgenden Seite wird die E-Mail Adresse eingetragen und der Cloud Service aktiviert
bzw. deaktiviert. Die E-Mail Adresse muss die gleiche sein, die auch im DPNav Cloud
Service Portal verwendet wird. Danach auf den Button “Speichern” klicken. (Abbildung 76)

Ubersicht Instrumente Karte AIS Ziele Ankem Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

Ju
& Cloud Service | Einstellungen

Auf dieser Seite kannst du den Cloud-Service aktivieren und deine E-Mail-Adresse hinzufiigen. Deine Seriennummer lautet ,0000000000000000°. Du
benotigst die Seriennummer, um dein Gerét im DPNav Cloud-Service-Portal unter dpnav.cloud mit deinem Konto zu verkniipfen.

Cloud-Einstellungen

E-Mail-Adresse

Cloud-Service:

Speichemn

Abbildung 76 - EasyHub Web-Oberflache Cloud Service einrichten

Im oberen Bereich ist die Seriennummer des Gerates zu sehen. (siehe Abbildung 77) Die
Seriennummer wird im DPNav Cloud Service Portal benétigt, um den Account mit dem
EasyHub zu verknipfen.
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Ubersicht Instrumente Karte AlS Zigle Ankemn Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

& Cloud Service | Einstellungen

Auf dieser Seite kannst du den Cloud-Service aktivieren und deine E-Mail-Adresse hinzufligen. Deine Seriennummer lautet {0000000000000000°) Du
benotigst die Seriennummer, um dein Gerat im DPMNav Cloud-Service-Portal unter dpnav.cloud mit deinem Konto zu verknGpTen.

Cloud-Einstellungen

E-Mail-Adresse

Abbildung 77 - EasyHub Web-Oberflache Seriennummer auslesen

6.2 Im Cloud Service Portal anmelden

Du erreichst den Cloud-Service von DPNav Uber den folgenden Link: https://dpnav.cloud.
Melde dich dort mit der E-Mail-Adresse an, die du zuvor im Easyhub in den Einstellungen
konfiguriert hast.

Falls du dich noch nicht in der DPNav-Cloud registriert hast, musst du zunachst ein
Benutzerkonto erstellen. Klicke dazu auf den Link ,,here* (siehe Abbildung 78), um zur
Registrierung zu gelangen.

Hinweis: Es muss dieselbe E-Mail-Adresse verwendet werden wie im Easyhub.

o)

DPNav

E-Mail address:

Password:

If you don't have an At

please register here.
If you forgot your password
please check here.

Abb. 78 - DPNav Cloud
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6.3 EasyHub im Cloud Service Portal verlinken

Wenn du dich zum ersten Mal in der DPNav-Cloud anmeldest, erscheint der Hinweis, dass
noch kein Gerat mit diesem Konto verknUpft ist (siehe Abbildung 79).

@ Dashboard M My Charts 1 My Map Il My Data & Settings = Logout

Welcome!

Currently no device linked to account. I

©® Copyright 2026 by DPNav | Impressum | Datenschutzhinweise

Abbildung 79 - DPNav Cloud Dashboard

Klicke nun in der Menlleiste auf Settings (siehe Abbildung 80).

& Dashboard M My Charts 1 My Map I My Data 8 Settings

Welcome!

Currently no device linked to account.

© Copyright 2026 by DPNav | Impressum | Datenschutzhinweise

Abbildung 80 - DPNav Cloud Menu - Settings
Mit der ersten Einstellung verknipfst du deinen Easyhub mit deinem DPNav-Cloud-Konto.

Gib dazu die Seriennummer deines Easyhubs in das entsprechende Eingabefeld ein.
Informationen zum Auslesen der Seriennummer findest du weiter oben in diesem Kapitel.

Settings

Enter device serial number:

Save

Abb. 81 - Seriennummer eintragen
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Klicke auf den Button Save, um die Eingabe zu speichern.

7. Firmware Update durchfihren

Es wird empfohlen, regelmafig auf neue Firmware-Updates zu prufen. Dadurch wird
sichergestellt, dass die neuesten Sicherheitsupdates und Fehlerbehebungen eingespielt
sind und ebenfalls neue Funktionen verwendet werden kénnen.

Die aktuelle Firmware Version kann im unteren Bereich der Web-Oberflache ausgelesen
werden. (siehe Abbildung 82)

Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankemn Tools Einstellungen Hilfe Admin Login

Instrumente AlS Ziele Ankern

Daten & Markierung setzen Logbuch
Diagramme

MOB

GERATE STATUS

£ NMEA2000 Schnittstelle
L NMEA2000 Analyzer

{ Daten Logging

{ EasyHub Wi-Fi

L Internet Wi-Fi

ull:’:q\ Firmware Version: 1.0 (61) | P 2026 DPNav

Abbildung 82 - EasyHub Web-Oberflache Firmware auslesen

Hinweis: Flir das Firmware Update wird eine aktive Internet-Verbindung (iber das Internet
Wi-Fi bendtigt.

Der EasyHub fiihrt automatisch eine Uberpriifung durch, ob eine neue Firmware Version
verfugbar ist. Dies erfolgt einmal nach dem Einschalten des Gerates und weiterhin alle 24
Stunden, sofern eine Internet-Verbindung tber das Client Wi-Fi besteht. Wenn eine neue
Version verfugbar ist, wird dies in der Web-Oberflache im Device Status angezeigt:
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GERATE STATUS

L NMEA2000 Schnittstelle
L NMEA2000 Analyzer

. Daten Logging

L EasyHub Wi-Fi

L Internet Wi-Fi

A new firmware version 1.0 (64) is
available. Update now to ensure your
device has the latest features, security
and performance improvements.

m | Firmware Version: 1.0 (63) | © 2026 DPNav

Abbildung 83 - EasyHub Web-Oberflache Firmware verfugbar

Die manuelle Uberprifung und Installation eines Firmware-Updates erfolgt tiber den
Menupunkt “Einstellungen — Firmware-Download”. Der MenUpunkt (siehe Abbildung 84) ist
erst nach dem Einloggen als Administrator auswahlbar (siehe Kapitel 4).

Ubersicht Instrumente Karte AlS Ziele Ankem Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

£\ Alarme
Allgemein

<& Cloud Dienste
&) Anzeige

£ Instrumente

Instrumente

Hl Internet Wi-Fi

Firmware-Download |

Karten-Download

Daten & Markierung setzen #it Debug MOB
Diagramme

Abbildung 84 - EasyHub Web-Oberflache Menu Einstellungen Firmware-Download

7.1 Firmware Update installieren

DPNav

Seite 74



Benutzerhandbuch des EasyHub

Auf der Firmware Seite sieht man die installierte Software und im weiteren Verlauf, ob eine
aktuellere Version verfugbar ist.

Mit dem Button “Check online for new firmware” wird gepruft, ob eine aktuellere Version
verflgbar ist. (siehe Abbildung 85)

Ubersicht Instrumente Karte AIS Ziele Ankern Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

L2 Firmware-Download | Einstellungen

Hier kannst Du priifen, ob eine neue Firmware Version zur Verfligung steht und diese runterladen und installieren.

Firmware settings

Aktuell installierte Firmware Version: 1.0 (60)

Prufe ob Firmware Version verfiigbar
| Firmware Version: 1.0 (60) | © 2026 DPNav

Abbildung 85 - EasyHub Web-Oberflache - auf neue Firmware prifen

Wenn eine aktuellere Version verflgbar ist, wird dies angezeigt und der Button “Download
new firmware” erscheint.

Ubersicht Instrumente Karte AIS Ziele Ankern Tools Einstellungen Hilfe Admin Logo

L Firmware-Download | Einstellungen

New firmware version found

Hier kannst Du priifen, ob eine neue Firmware Version zur Verfiigung steht und diese runterladen und installieren.

Firmware settings

Aktuell installierte Firmware Version: 1.0 (60)

Verfigbare Firmware Version zum Download: 1.0 (61)
Verfigbare Firmware Dateigréfe: 9.2M (download) / 19M (installiert)

Lade neue Version runter
| Firmware Version: 1.0 (60) | © 2026 DPNav

Abbildung 86 - EasyHub Web-Oberflache - neue Firmware verfiigbar
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Durch das Klicken auf den Button “Lade neue Version runter” wird die neue Version
heruntergeladen und ist im Anschluss verfugbar fur die Installation (siehe Abbildung 86).

Ubersicht Instrumente Karte AIS Ziele Ankemn Tools Einstellungen Hilfe Admin Logout

L2 Firmware-Download | Einstellungen

New firmware downloaded

Hier kannst Du prifen, ob eine neue Firmware Version zur Verfligung steht und diese runterladen und installieren.

Firmware settings

Aktuell installierte Firmware Version: 1.0 (60)

Verfigbare Firmware Version zum Download: 1.0 (61)
Verfugbare Firmware Dateigrée: 9.2M (download) / 19M (installiert)

Installiere neue Version
| Firmware Version: 1.0 (60) | © 2026 DPNav

Abbildung 87 - EasyHub Web-Oberflache Install Firmware

Im nachsten Schritt wird durch Klicken auf den Button “Installiere neue Firmware” die neue
Version installiert. Die Installation wird im Hintergrund ausgefihrt und es erfolgt ein Neustart
des Gerétes.

Es erscheint zusatzlich ein Pop-Up Fenster mit dem Hinweis, dass man mit dem Browser
wieder auf die urspriingliche Adresse, mit der auf die Web-Oberflache zugegriffen wurde,
zugreifen kann. Dies kann sein: http://boathub.local oder http://10.42.0.1 oder die Internet
Wi-Fi Adresse.

Hinweis: Die Adresse im Internet Wi-Fi bleibt in der Regel immer die gleiche, auch nach
einem Neustart. Sie kann sich aber auch durch Anpassungen in der Firmware veréndern.

~ @@ Settings - Firmware x ar

< c /A Nicht sicher  192,168.1.168:5000/settings_firmware

Auf 192.168.1.168:5000 wird Folgendes angezeigt:

Please go back to: http://192.168.1.168:5000

Abbildung 88 - EasyHub Web-Oberflache Firmware PopUp Fenster
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Nach der Installation sieht man in der FuRleiste die aktuelle Version.

Ubersicht Instrumente Karte AIS Ziele Ankem Tools Einstellungen Hilfe Admin Login

Ankern

AlS Ziele

Daten & Markierung setzen Logbuch

Diagramme
GERATE STATUS

 NMEA2000 Schnittstelle
L NMEA2000 Analyzer
 Daten Logging

L EasyHub Wi-Fi

L Internet Wi-Fi

m Firmware Version: 1.0 (61) | |2 2026 DPNav

Abbildung 89 - EasyHub Web-Oberflache Firmware Version
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7.2 Release Notes

Version Veroéffentlichung Anderungen

1.0 (61) Mai 2026 Budfix fir Heave und AWA im Instrumenten
Dashboard.

1.0 (60) Mai 2026 EinfGhrung von Vector Averaging und Exponential
Moving Average fur AWS/TWS/AWA/TWA und
SOG, um schnelle Wertanderungen zu dampfen.
MOB Anzeige auf Karte.

1.0 (59) Mai 2026 Erstes verfligbares Release.
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8. NMEA zu Wi-Fi Gateway Funktion

Mit der NMEA zu Wi-Fi Gateway Funktion kénnen beliebige Apps wie zum Beispiel Garmin
Navionics Boating App, iNavX oder OpenCPN die Daten vom EasyHub empfangen und
darstellen. In den folgenden Kapitel wird beschrieben, wie die Verbindungsparameter
ausgelesen werden konnen und Beispielkonfigurationen gezeigt.

8.1 Verbindungsparameter auslesen

Zum Herstellen einer Verbindung bendtigt man die IP Adresse und den Port. Der EasyHub
unterstitzt sowohl TCP als auch UDP Modus und die Protokolle NMEA0183 und NMEA2000
im Raw Ascii Modus. Die meisten Apps unterstlitzen den TCP Modus fir NMEA0183. Dieser
ist standardmafig im EasyHub aktiviert.

Die Verbindungsparameter kénnen tiber den Menupunkt “Tools - NMEA to Wi-Fi Gateway”
ausgelesen werden (siehe Abbildung 90).

Die bendtigte IP Adresse variiert je nachdem welches Wi-Fi verwendet wird, entweder muss
die IP Adresse des vom EasyHub generierte “BoatHub” Wi-Fi verwendet werden oder die
des eigenen Bord Wi-Fi.

v @B Tools - NMEA to Wi-Fi Gateway X  +

< c A\ Nicht sicher  192,168.1.168:5000/nmea to wifi

Overview Boat data AlS Targets Anchor Tools Settings Help Admin Logout

Buddy boats

Tools - NMEA to Wi-Fi Gati

Cloud Service Pin it

To connect your favourite app like OpenCPN, Garmin Bc i can use either TCP or UDP
connection mode. Data & Charts
/TCP mode for NMEA0183 GNSS Position

If you are connected via the BoatHub Wi-Fi, plkase use ;
TCP Server: 10.42.0.1 Track recording
TCP Port number: 2000

NMEA to Wi-Fi Gateway

If you are connected via your own Client Wi-Fi} please uscionernmg cormeonen oo mns:
TCP Server: 192.168.1.168
TCP Port number: 2000

UDP mode for NMEAO0183

This mode is currently disabled. To enable this mode, please edit here.

TCP mode for NMEA2000 RAW ASCII format

This mode is currently disabled. To enable this mode, please edit here.

Abbildung 90 - EasyHub Web-Oberflache NMEA zu Wi-Fi Gateway
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8.2 UDP mode fur NMEAO0183 aktivieren

Dieses Kapitel befindet sich derzeit noch in Bearbeitung. Bei Fragen bitte direkt an unseren
Support wenden: support@dpnav.de

8.3 TCP mode fur NMEA2000 Raw Ascii aktivieren

Dieses Kapitel befindet sich derzeit noch in Bearbeitung. Bei Fragen bitte direkt an unseren
Support wenden: support@dpnav.de

8.4 Verbindung mit Garmin Navionics Boating App herstellen

Die Garmin Navionics Boating App unterstiitzt NMEA0183 im TCP oder UDP Modus mit den
folgenden Datensatzen:

DBT (Depth below transducer)

DPT (Depth)

GGA (GNSS Position)

GLL (GNSS Position)

RMC (Minimum GPS sentence includes Position/Time/COG/SOG)
VTG (COG and SOQG)

ZDA (Time and Date)

VDM (AIS - Received Data from other vessels)

VDO (AIS - Your own vessels information)

DPNav

Seite 80



Benutzerhandbuch des EasyHub

Eine Verbindung wird eingerichtet Gber Menu -> Gekoppelte Gerate -> Auf das “+” Klicken
und die Verbindungsparameter eingeben. Die folgenden Screenshots zeigen die Schritte.
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Menii Gekoppelte Gerite

Verbindungen

Abonnements

Gerade eben synchronisiert Synchr.
Karten herunterladen
Di arten sind fiir die Offline-N

Karten aktualisieren

Karten I6schen

Kartenoptionen
Wetter und Gezeiten
Gekoppelte Gerate
Einstellungen

Feedback Senden

Hilfe

Schritt 1 Schritt 2

Gerat bearbeiten Gekoppelte Gerate

EasyHub
EasyHub

& Aufzeichnung: Echolot

10.42.0.1 (@4) As: Datenempfang

4 Externes GPS-Gerét: Datenempfang

Schritt 4 Schritt 5

Gerat verbinden

Verbindung Herstellen

1. Stelle sicher, dass das lokale
Netzwerk aktiviert ist.

2. Aktivieren Sie das Wi-Fi Ihres Gerates

Mobilgerates

3. Gehen Sie in die Einstellungen lhres
L —~3
-~

4. Offnen Sie die Sektion ,Wi-Fi*

I ' 5. Wahlen Sie das Geratenetzwerk
—-—

GERAT HINZUFUGEN

Schritt 3
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8.5 Verbindung mit OpenCPN App herstellen

CpenCPN

(‘O

OpenCPN unterstitzt sowohl den NMEA0183 als auch den NMEA2000 Raw Ascii Modus.
Es wird ebenfalls der TCP- und UDP Modus unterstutzt.

Das folgende Beispiel zeigt die Konfiguration fir den NMEA0183 TCP Modus.

Um eine Verbindung zu OpenCPN hinzuzufigen, mussen Sie das Einstellungen-Menu
offnen, zum Reiter "Verbindungen" navigieren und "Neue Verbindung hinzufigen"
auswahlen. Geben Sie die TCP/UDP-Details ein und wahlen Sie den Modus NMEAOQ183 mit
der Option TCP und den Verbindungsparametern.

ols
‘1'4' 30W L L L ‘1“‘4:25'\:‘: fi7a20w ¢ '\Q

Options X

= &y & ul &
Display Charts Connect User Plugins

Ships
ure new connection
O Serial  © Network

Network Protocol O1ce Oupop O6psD O Signal K

Data Protocol NMEA 0183 v
Address 1042.0.1

DataPort 2000

Description DPNav EasyHub)|

Receive Input on this Port
() Output on this port (as autopilot or NMEA repeater)

Advanced:

\ > Ca”y

Abbildung 91 - OpenCPN Verbindung hinzufligen

Im folgenden Screenshot zeigt OpenCPN an, dass eine Verbindung hergestellt wurde und
Daten empfangen werden.
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Options
= 7 & ' Hi &
Display Charts Connect Ships User Plugii

Protokoll | Eingang/Ausgang DatenPort Status

nmeal183 Input TCP:10.42.0.1:2000

Data is flowing

Add new connection...

General

Upload Format
© Generic NMEA 0183

() Garmin Host mode

Abbildung 92 - OpenCPN Verbindung aktiv (schwarzer Haken)

Im folgenden Screenshot sind die empfangenen Bootsdaten im Instrumentenpanel sichtbar.

|75 OpencPN 5.12.4-0 - o X

Navigate View AIS Tools Help
T = S T
1 I 2

SOG STW COG Depth App. Wind Angle & Position GNSS Compass
4.1 kts 0.0 kts 295° 255.0m o 1843.857 8 30
176 24.486 W

26 9°C 306 m|144°

Abbildung 93 - OpenCPN Bootsdaten sind sichtbar
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8.6 Verbindung mit iNavX App herstellen

4

\_

Dieses Kapitel befindet sich derzeit noch in Bearbeitung. Bei Fragen bitte direkt an unseren
Support wenden: support@dpnav.de
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9. Sicherheit und Datenléschung

Die folgenden Kapitel beschreiben die Sicherheitsrelevanten Aspekte wie Passworter
andern und das Gerat auf Auslieferungszustand zuriicksetzen.

9.1 Admin Passwort andern

Das Default Admin Passwort kann im Menupunkt “Einstellungen - Allgemein” geadndert
werden.

Hinweis: Das Passwort muss mindestens eine Lénge von 12 Zeichen mit mindestens einem
GroBbuchstaben, einem Kleinbuchstaben und eine Zahl enthalten.

Dieses Kapitel befindet sich derzeit noch in Bearbeitung. Bei Fragen bitte direkt an unseren
Support wenden: support@dpnav.de

9.2 EasyHub Wi-Fi SSID und Passwort andern

Die EasyHub Wi-Fi SSID und das Wi-Fi Passwort kdnnen im MenUpunkt “Einstellungen -
Allgemein” geandert werden.

Hinweis: Das Wi-Fi-Passwort muss mindestens eine Ldnge von 8 Zeichen haben.

Dieses Kapitel befindet sich derzeit noch in Bearbeitung. Bei Fragen bitte direkt an unseren
Support wenden: support@dpnav.de

9.3 Factory reset durchfuhren / Datenloschung

Es kann ein Factory Reset durchgefuhrt werden Uber den Menupunkt “Einstellungen -
Debug”.

Dabei werden alle Einstellungen fir das BoatHub Wi-Fi und Admin Passwort zurlickgesetzt,
die Verbindungsdaten flir das Client Wi-Fi geléscht und alle gespeicherten Einstellungen und
Daten geldscht. Im Anschluss erfolgt ein Neustart des EasyHub.

Dieses Kapitel befindet sich derzeit noch in Bearbeitung. Bei Fragen bitte direkt an unseren
Support wenden: support@dpnav.de
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10. Fehlerbehebung

Die folgende Liste zeigt mehrere mogliche Fehler und ihre Ursachen und Mdglichkeiten zur

Fehlerbehebung:

Fehlerkategorie

Fehler

Mogliche Ursache

Fehlerbehebung

Daten vom
NMEA Bus
empfangen

Wi-Fi Wi-Fi Verbindung | Falsches Passwort | Bitte das Gerat einmal neu
nicht moglich zu | eingegeben, starten (NMEA Bus ca. 5s
BoatHub Wi-Fi Software Fehler im | stromlos machen und
Gerat wieder einschalten).
Wi-Fi Wi-Fi Verbindung | Falsche SSID Bitte die SSID und
zum Internet eingegeben, Passwort Eingabe Uber den
Wi-Fi baut nicht Falsches Passwort | Menupunkt “Einstellungen -
auf eingegeben, Interface Wi-Fi” Uberprifen.
Software Fehler im
Gerat Sollten die
Verbindungsdaten korrekt
eingegeben sein, bitte das
Gerat einmal neu starten
(NMEA Bus ca. 5s stromlos
machen und wieder
einschalten).
NMEA Es werden keine | NMEA Kabel nicht Prufen Sie in der

korrekt gesteckt,
NMEA Bus nicht
richtig terminiert mit
Widerstanden,
NMEA Listener
Dienst abgestlrzt
oder nicht korrekt
gestartet

Web-Oberflache auf der
Startseite im Kasten
“Device Status” ob der
Status der “NMEA2000
Schnittstelle” und
“NMEA2000 Analyzer” auf
Grin steht.

Sollte der Status des
“‘NMEA2000 Analyzer” auf
Rot stehen, bitte das Gerat
einmal neu starten (NMEA
Bus ca. 5s stromlos
machen und wieder
einschalten).

Prifen, ob Datenpakete
(sog. PGNs) empfangen
werden Uber den
Menupunkt “Einstellungen -
Debug”. Die Anzeige
“Received packet rate for
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all PGNs:” sollte mehr als
Opps anzeigen.

NMEA Wi-Fi Die Position des | Mehrere GNSS Der EasyHub empfangt
Gateway Bootes springt (GPS/GLONASS GNSS Positionsdaten von
Funktion wahrend der etc) Empfanger mehreren Geraten, zB.
Fahrt bzw. andert | aktivim NMEA Bus. | Plotter mit integrierter GPS
sich, obwohl das Antenne, externe GPS
Boot sich nicht Antenne, AlS Empfanger
bewegt. mit GPS Antenne.
Uber den Meniipunkt
“Einstellungen - Allgemein”
im Kasten “NMEA
Quellenfilterung” kdnnen
NMEA Daten gefiltert
werden. Prifen anhand der
Liste ob GNSS PGNs wie
zB. “129025 - Position
Rapid Update” mehrfach
gesendet werden und filtern
sie die Daten von diesem
Gerat oder priorisieren sie
ein Gerat.
Instrumentenanz | Es werden keine | Die AIS Daten Dies kann auf eine
eige / AIS Boote in der AIS | kdnnen nicht vom Inkompatibilitat zum AIS
Darstellung EasyHub Empfanger hindeuten.
angezeigt, ausgewertet werden
obwohl ein AIS Bitte kontaktieren Sie den
Empfanger im Support, siehe
NMEA Bus Benutzerhandbuch Kapitel
verwendet wird 10.1
Firmware Fehlermeldung Es besteht keine Verbindung zum Internet
bei Firmware Verbindung zum Uber das Internet Wi-Fi
Update “Couldn't | Internet, die DPNav {iberpriifen im Mentipunkt
qheck for Fllrmw.are Ser\{er “Einstellungen - Internet
firmware sind nicht erreichbar D .
version.” Wi-Fi”. Die Anzeige
“‘DPNav Cloud reachabile:
yes” sollte zu sehen sein.
Falls das nicht der Fall ist,
bitte die Internet
Verbindung am Router
Uberprifen.
Firmware Fehlermeldung Es besteht keine Verbindung zum Internet

bei Firmware

Verbindung zum

Uber das Internet Wi-Fi
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Update “Couldn't
download new
firmware.”

Internet, die DPNav
Firmware Server
sind nicht erreichbar

Uberprifen im Menlpunkt
“Einstellungen - Internet
Wi-Fi”. Die Anzeige
“‘DPNav Cloud reachable:
yes” sollte zu sehen sein.
Falls das nicht der Fall ist,
bitte die Internet
Verbindung am Router
Uberprifen.

10.1 Support kontaktieren

Sollte keine der Beschreibungen das Problem |I6sen, kann der EasyHub Support Gber das
Kontaktformular https://dpnav.de/kontakt/ oder die E-Mail Adresse support@dpnav.de

kontaktiert werden.

Es wird empfohlen, immer flir eine Support Anfrage ebenfalls die Debug Informationen
mitzusenden. Die Debug Informationen kénnen unter dem Menupunkt “Einstellungen -
Debug” mit Klick auf den Button “Download debug data” generiert werden und sollten als
Anhang an die Mail mitgesendet werden.
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11. Technische Angaben

11.1 Technische Daten

Anschlusstyp: Ein Anschluss fur alles — M12 fur Deinen NMEA2000 Bus,
kompatibel mit Adapter zu SeatalkNG®, B&G®, Simnet® und uvw.

Wi-Fi: Unterstlitzung von Wi-Fi 4 802.11a/b/n mit 2.4GHz

Speicher: 32 Gb Speicher zur Offline-Aufzeichnung fir Deine Daten und Tracks
Stromversorgung: 12V Uber den NMEA2000 Bus, maximal 250mA, entspricht 5
LEN

Einsatztemperatur bei: -10° bis +55° C

Lagertemperatur bei: -20° bis +65° C

IP-Rating: IP4X fir unter Deck Montage

MaRBe L x B x H: 128mm x 107mm x 51mm

Gewicht: 204g

Normen: EN 301 489-1 (EMV), EN 18031 (EU RED), EN IEC 63000 (EU RoHS), EN
300 328 (Wi-Fi)

Zertifizierung: CE

11.2 Unterstutzte NMEA2000 PGNs

Die folgende Tabelle zeigt die ausgewerteten NMEA2000 PGNSs.

NMEA2000 PGN Name Receive

59904 | ISO request X
126992 | Date and Time X
126996 | Product information X
127245 | Rudder X
127250 | Vessel heading X
127251 | Rate of turn X
127252 | Heave X
127257 | Attitude X
127258 | Magnetic variation X
127488 | Engine Parameters as rapid update X
127501 | Switch Bank Status X
127502 | Switch Bank Control - DEPRECATED X

DPNav

Seite 90



Benutzerhandbuch des EasyHub

127505

Fluid Level

127506

DC Detailed Status

127508

Battery Status

128259

Speed

128267

Water depth

128275

Distance Log

129025

Position as rapid update

129026

COG and SOG as rapid update

129029

GNSS position data

129033

Date, Time, Local Offset

129038

AIS class A position report

129039

AIS class B position report

129040

AIS class B extended position report

129283

Cross track error

129284

Navigation data

129539

GNSS HDOPR, TDOP, VDOP

X

129794

AIS class A static and voyage data

X

129797

AIS binary broadcast message

(x - not fully tested)

129809

AIS class B static data 24A

X

129810

AIS class B static data 24B

X

130306

Wind

X

130310

Environmental DEPRECATED -
Pressure/Temperature

130311

Environmental DEPRECATED - Air
Temp/Pressure/Humidity

130312

Environmental for different sources (Sea

Temp/Air Temp etc.)

130313

Humidity

130316

Temperature Extended Range

11.3 Umsetzung NMEA2000 PGNs zu NMEAO183 Sentences
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Die folgende Tabelle zeigt die Umsetzung der NMEA2000 PGNs in NMEA0183. Die
NMEAO183 sentences werden mit der NMEA zu Wi-Fi Gateway Funktion an die Gerate

Ubermittelt.

NMEA2000 PGN

Used in NMEAO183 sentence

Used for

126992 | ZDA Daten and Time (second priority)
127245 | RSA Rudder

127250 | HDT, HDM, HDG Heading

128259 | VHW Speed through Water

128267 | DPT, DBT Depth

129025 | GLL, RMC Position

129026 | VTG COG, SOG

129033 | ZDA Daten and Time (first priority)
129038 | VDO, VDM AIS Class A

129039 | VDO, VDM AIS Class B

129283 | RMB, XTE XTE

129284 | RMB, BWC Distance to Waypoint

129539 | GSA GNSS Quality

129794 | VDO, VDM AIS Class A

129809 | VDO, VDM AIS Class B

129810 | VDO, VDM AIS Class B

130306 | MWV Wind

130310 | MTW Water Temp/Air Temp/Pressure
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12. Anderungshistorie Benutzerhandbuch

Version Datum Anderungen
1.0 Mai 2026 Erste Version.
1.0.3 Juli 2026 Uberarbeitung der Abbildungen und Beschreibungen in

mehreren Kapiteln.
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